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INTRODUCCION

PMI GROUP fue fundado em 1990 y se ha
especializado en el desarrollo y producion de Guias
Lineales, Husillos de Bolas y Moddulos Lineales.

Sus productos de alta tecnologia, junto de la
elevada eficiencia y calidad de su producciéon, han
hecho que la marca PMI y sus fabricados, sean muy
conocidos y utlizados en Japon, Corea del Sur,
Taiwan, Europa y en el mercado mundial de
componentes de transmision.

Certificaciones:

ISO 9001:2000 - Sistema de Gestion de Calidad
ISO 14001 - Gestion Ambiental
OHSAS 18001S —Seguridad y Salud Ocupacional

INTRODUGAO

O PMI GROUP foi fundado em 1990 e
especializou-se no desenvolvimento e produgdo de
Guias Lineares, Fusos de Esferas e Modulos Lineares.

Os seus produtos de elevada tecnonologia,
aliados a metodologias de produgdo de elevada
qualidade e eficacia, tornaram os produtos e a
marca PMI bem conhecidos e utilizados no Japao,
Coreia do Sul, Taiwan, Europa e no mercado global de
componentes de transmissao.

Certificacoes:

ISO 9001:2000 — Sistema de Gestao de Qualidade
ISO 14001 — Gestao Ambiental
OHSAS 18001 — Saude e Seguranga Ocupacional




XPMI

PMI Linear Motion Systems

GUIAS LINEALES

oA

Caracteristicas de las Guias Lineales PMI:

- Elevada precision de posicionamiento y repetitividad
Las Guias Lineales PMI estan proyectadas para un
movimiento por rodamiento con bajo coeficiente de
friccion, en que la diferencia entre la friccion estatica
y dinamica es muy pequefa. Por lo tanto, el
fenémeno stick-slip no ocurre cuando se hacen
movimientos sub-micrométricos.

- Baja resistencia por friccion, alta precision mantenida
por un largo perlodo
La resistencia por friccion de una guia lineal es sdlo
1/20 a 1/40 de la de una guia de deslizamiento.
En una guia lineal, se puede obtener facilmente una
buena lubricacion mediante el suministro de
grasa a través del engrasador del patin o de la
utilizacion de un sistema de bombeo centralizado de
aceite, por lo tanto la resistencia por friccion se reduce
y la precision se mantiene durante un largo periodo.

- Elevada rigidez con cuatro vias de carga

El proyecto optimizado de la geometria mecanica
hace que el guiado lineal soporte la carga en las cuatro
direcciones, radial, radial invertida y las dos
direcciones laterales. Ademas, la rigidez del sistema
patin-guia lineal puede incrementarse facilmente mediante
la precarga del patin o aumentando el numero de patines.

- Adecuadas para funcionamiento a alta velocidad

Debido a la caracteristica de baja resistencia a la friccion,
la fuerza de accionamiento requerida es mucho menor que
en otros sistemas, por lo tanto el consumo de energia es
reducido y el efecto del aumento de la temperatura
es pequefo, incluso en operaciones a alta velocidad.

- Instalacion facil con posibilidad de intercambio

En comparacién con la elevada calidad superficial
requerida para obtener una guia deslizante convencio-
nal, una guia lineal puede ofrecer alta precision aunque
la superficie de montaje esté mecanizada por fresado o
rectificado. Por otra parte la intercambiabilidad de la guia
lineal ofrece una gran comodidad, tanto en la
instalacion, como en el mantenimiento futuro.

GUIAS LINEARES

Caracteristicas das Guias Lineares PMI:

- Elevada preciséo e repetibilidade

As Guias Lineares PMI s&do concebidas para um
movimento por rolamento com baixo coeficiente de
atrito, em que a diferenga entre o atrito estatico e
dindmico é muito reduzida. Desta forma, o fendmeno
stick-slip ndo ocorre quando se realizam deslocamentos
sub-micrométricos.

- Reduzida resisténcia por atrito, alta precisdao mantida
por um grande periodo

A resisténcia por friccdo de uma guia linear é
apenas 1/20 a 1/40 de um guiamento por deslizamento.
Com uma guia linear, consegue-se facilmente obter
uma boa lubrificacdo, através da utilizagdo de massa
lubrificante directamente no lubrificador do patim ou através
de um sistema de lubrificagéo centralizado por 6leo, assim, a
resisténcia a friccdo € reduzida e a precisdo mantém-se
por um elevado periodo de tempo.

- Elevada rigidez com quatro circuitos de carga

O projeto otimizado da geometria mecanica permite que
0 guiamento linear suporte a carga em quatro direccoes,
radial, radial invertida e nas duas direccbes laterais.
A rigidez do sistema guia-patim, pode ainda ser
facilmente incrementada, mediante a précarga do patim
ou aumentando o numero de patins.

- Adequadas para funcionamento a alta velocidade
Pelas suas caracteristicas de atrito reduzido, a forca de
accionamento €& muito menor do que em outros
sistemas, portanto o consumo de energia é reduzido e o
efeito de aumento de temperatura é baixo, mesmo quando
em operagao a velocidades elevadas.

- Instalagao facil com possibilidade de intercambio

Em comparagdo com a elevada qualidade superficial
requerida para obter uma guia convencional de
deslizamento, uma guia linear pode oferecer elevada
precisio mesmo numa superficie de montagem
fresada ou retificada. Por outo lado, a intercambialidade
que um guiamento linear permite, oferece uma facilidade
acrescida na instalagdo e em manutengdes futuras.

=il
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LONGITUD DEL RAIL

Fijacion superior (tipo R)

Fijacién inferior (tipo T)

COMPRIMENTO DAS GUI

/— n (nimero de taladros)

AS

L=(n-1)xP+2xE

L: longitud de la guia / comprimento da guia

N: numero de particiones de taladros / niumero de furos de fixagdo
P: distancia entre taladros (particion) / distancia entre furos

E: distancia entre el taladro y el final de la guia / distancia entre o furo e o topo da guia

.
=

Disposiciones de los taladros

Si no se especifica nada al respecto, las guias lineales se suministran
con una disposicion de taladros simétrica, conforme a la regla E1=Eo.
En caso de que las dimensiones E1=E: difieran de las dimensiones
estandar, es necesario especificar aparte este requisito. Por demanda
del cliente se suministra también una disposicién de taladros asimétrica.

]

Disposigoes da furacao

fornecer uma disposigéo E+, E2 assimétrica.

Por omissdo as guias lineares sdo fornecidas com uma
disposicdo de furos simétrica, ou seja, E1=E2. Caso as
dimensdes Ei=E2 sejam diferentes das normalizadas, é
necessario especificar essa circunstancia. A pedido podemos

MSA /| SME MSB
RAILR/T| 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 45 | 55¢ | 65* RAILR/T| 15 20 25 30 35
Paso (P) 60 60 | 60 | 80 | 80 | 105 | 120 | 150 Paso (P) 60 60 60 80 80
E (std.) 20 | 20 | 20 | 20 | 20 | 225 | 30 35 E (std.) 20 20 20 20 20
E (min.) 5 6 7 8 8 11 13 14 E (min.) 5 6 7 7 8
L (max.) | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 L (max.) 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000
r——r—Tr——r—r—rr—fr 7 1 1 1 1
RAIL T 15T | 20T | 25T | 30T | 35T | 45T | 55T* | 65 T* RAIL T 15T | 20T | 25T | 30T | 35T
) M5 | M6 | Me | M8 | M8 | M12 | M14 | M20 s M5 M6 M6 M8 M8
h (mm) 8 10 12 15 17 | 24 | 24 | 30 h (mm) 7 9 10 14 16
medidas en mm medidas en mm
Nota*: Produto no existe en el modelo SME
MSR /SMR
MSC / MSD 2‘/"# 25 | 30 | 35 | 45 | 55 | 65
RAIL R 7 9 12 15
P“"f° 30 | 40 | 40 | 525 60 | 75
Paso (P)
) 15 20 25 40 MSG -
20 | 20 | 20 |225| 30 | 35
MSC (std) 5 75 | 10 15 R 21 | 27 | 35 -
: miny | 7 8 8 11 | 13 | 14
(m';x_) 1000 | 1000 (;ggg) (;ggg) P?:)" 50 | 60 | 80 -
4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000 | 4000
Paso | 5, | 30 | 40 | 40 E | 15 | 20 | 20 | )
P) (std.) I I A N R I B
E E RAILT | 25T | 30T | 35T | 45T | 55T | 65T
MSD (std.) 10 10 15 15 (min.) 5 5 7
: : ) M6 | M8 | M8 | M12 | M14 | M20
L 1000 | 1000 | 1000 | 1000 L
(max.) | (2000) | (2000) | (2000) | (2000 | | (max.) | 3900 | 3000 | 3000 | by mm) | 12 | 15 | 17 | 24 | 24 | 30
medidas en mm medidas en mm medidas en mm
i= 6
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CLASES DE PRECISION

CLASSES DE PRECISAO

Longitud del rail ToIerang:"d-ep;;at;':lelismo
masde | "% | N | H | P | sP | UP
de
0 315 9 6 3 2 1.5
315 400 1 8 4 2 1.5
400 500 13 9 5 2 1.5
500 630 16 1 6 25 | 15
630 800 18 12 7 3 2
800 1000 20 14 8 4 2
1000 1250 22 16 10 5 25
1250 1600 25 18 1 6 3
1600 2000 28 20 13 7 35
2000 2500 30 22 15 8 4
2500 3000 32 24 16 9 45
3000 3500 33 25 17 1 5
3500 4000 34 26 18 12 6

Grado de precision
Tamaiio Tolerancias Normal Alta
N H
Tolerancia para altura H 0.1 +0.03
Diferencia de altura AH 0.02 0.01
15 Tolerancia para la distancia W2 +0.1 +0.03
22 Diferencia en la distancia W2 (AW2) 0.02 0.01
Paralelismo de superficie C con superficie A AC (ver tabla derecha)
Paralelismo de superficie D con superficie B AD (ver tabla derecha)
Tolerancia para altura H 0.1 1+0.04
Diferencia de altura AH 0.02 0.015
g? Tolerancia para la distancia W2 0.1 +0.04
gg Diferencia en la distancia W2 (AW2) 0.03 0.015
Paralelismo de superficie C con superficie A AC (ver tabla derecha)
Paralelismo de superficie D con superficie B AD (ver tabla derecha)
Tolerancia para altura H +0.1 +0.05
Diferencia de altura AH 0.03 0.015
45 Tolerancia para la distancia W2 +0.1 +0.05
55 Diferencia en la distancia W2 (AW2) 0.03 0.02
Paralelismo de superficie C con superficie A AC (ver tabla derecha)
Paralelismo de superficie D con superficie B AD (ver tabla derecha)
Tolerancia para altura H +0.1 +0.07
Diferencia de altura AH 0.03 0.02
Tolerancia para la distancia W2 0.1 +0.07
6 Diferencia en la distancia W2 (AW2) 0.03 0.025
Paralelismo de superficie C con superficie A AC (ver tabla derecha)
Paralelismo de superficie D con superficie B AD (ver tabla derecha)

medidas en mm

medidas en mm




XPMI

PMI Linear Motion Systems

GRADO DE PRECARGA DE LOS PATINES

Calculo de carga equivalente

La rigidez de una guia lineal se puede mejorar mediante el
aumento de la precarga. Como se muestra en la figura a
continuacion, la carga puede elevarse hasta 2,8 veces
segun la precarga aplicada.

La precarga provoca un incremento de la rigidez y una
mejoria de la precision.

La precarga es el resultado del aumento del diametro de

GRAU DE PRECARGA DOS PATINS

Calculo de carga equivalente

A rigidez de uma guia linear pode ser melhorada mediante
o aumento da précarga, como se pode ver na figura
seguinte. A carga pode ser aumentada até 2,8 vezes o valor
da précarga aplicada. A précarga provoca um aumento da
rigidez e melhora a preciséo.

A précarga resulta do aumento do didmetro dos elementos
rolantes. Por isso, a précarga deve ser considerada no

los elementos giratorios. Por lo tanto, la precarga debe
ser considerada en el calculo de la vida util del equipo.

Series

Grado de precarga

Ligera (FC)

Media (FO )

Pesada (F1)

MSA 15

MSA 20 - MSA 20 L

MSA 25-MSA 25 L

MSA 30 -MSA30L

MSA 35-MSA35L

MSA 45 -MSA45L

MSA 55 -MSA 55 L

MSA 65 - MSA 65 L

0~0.02C

0.03~0.05C

0.05~0.08C

MSB 15T - MSB 15

MSB 20 T - MSB 20

MSB 25T - MSB 25

MSB 30 T - MSB 30

MSB 35-MSB 35 L

0~0.02C

0.03~0.05C

0.05~0.08C

MSG 21

MSG 27

MSG 35

0~0.02C

0.03~0.05C

0.05~0.08C

SME 15-SME 15 L

SME 20 - SME 20 L

SME 25 -SME 25 L

SME 30 - SME 30 L

SME 35-SME 35 L

SME 45 -SME 45 L

0.01~0.03C

0.04~0.06C

0.07~0.09C

calculo de vida util do equipamento.

Deformacion

Deformacion (precarga)

Deformacioén (sin precarga)

Po

Precarga Po

2.8Po

Carga a cancelar precarga

Series

Grado de precarga

Media (F0)

Pesada (F1)

Super
Pesada (F2)

MSR 25 -MSR 25 L

MSR 30 - MSR 30 L

Series

Grado de precarga

MSR 35-MSR 35 L

MSR 45 - MSR 45 L

Sin precarga
(F2)

Ligera
(FC)

Media
(FO)

MSR 55 - MSR 55 L

MSC /MSD 7
MSC/MSD 7L

MSC / MSD 9
MSC/MSD 9L

MSC / MSD 12
MSC /MSD 12 L

MSC / MSD 15
MSC/MSD 15 L

Sin precarga
4-10pum

Sin precarga
2um~0.01C

0.01~0.02C

MSR 65

0.04~0.06C

0.07~0.09C

0.12~0.14C

SMR 25-SMR 25 L

SMR 30 - SMR 30 L

SMR 35-SMR 35 L

SMR 45 -SMR 45 L

SMR 55 -SMR 55 L

SMR 65

0.04~0.06C

0.07~0.09C

0.12~0.14C

=4I
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PROTECCION PARA AMBIENTES AGRESIVOS PROTEGAO PARA AMBIENTES AGRESSIVOS
Série
Proteccion
MSA | MSB | MSC | MSD | MSR | SME | SMR
Ningun simbolo Rascador (ambos extremos)
uu Junta de proteccion bidireccional (ambos extremos)

SS (estandar) | Junta de proteccion bidireccional + junta de proteccion inferior

Y44 SS+Rascador

DD Junta de proteccion bidireccional doble + junta de proteccion inferior \/ \/

KK DD+Rascador

LL Junta de proteccion de baja friccion \/

RR LL+Junta de proteccion inferior X X X
HD Juntas de alta proteccion (lateral + interior y inferior) - MSA15~35 / MSB15~20 X

Junia atera

Estan disponibles 2 tipos: Evita la inclusiéon de material extrafio Evita la inclusién de material extrafio
- bidireccional, para proteccion elevada de la parte inferior desde el taladro del tornillo

contra polvo
- monodireccional, para baja friccion

Rascador de metal Junta lateral de alta proteccion Junta interior y inferior
- de alta proteccion

Extraccion de salpicaduras, virutas, etc., Sellado lateral especial, bidireccional Evita la inclusion de material extrafio
asi como proteccion de los extremos desde el taladro del tornillo
PROTECCION PARA EL RAIL PROTECAO PARA A GUIA
Como estandar se utiliza una tapa especial para As guias sao fornecidas com tampas especiais para
cubrir el taladro del tornillo y evitar que los cuerpos o furo do parafuso de forma a evitar que corpos
extrafios entren en el patin. Se puede suministrar estranhos entrem no patin. A pedido podem ser
protecciones especiales a pedido. fornecidas protegdes especiais
Codigo Proteccion 1
Estandar Tapas de tornillos . L.
P Pasos para la instalacion boltcsp’y,
/icC Tira de cubierta de la tapa del tornillo -
(imagenes de 1 a 5)
IMC Tapas de cobre
IMD Tapas inoxidables Ponga la tapa en el taladro del tornillo

flash (burr)

metal(plate) metal(plate)

Ponga una placa metalica Limpie las virutas para Continue golpeando la placa hasta Utilice aceite para pulir la superficie de la
sobre la tapa, y golpee con lejos del taladro del que la tapa esté en el mismo plano tapa y trapear con pafio limpio. Por fin,
un martillo de plastico tornillo de la superficie superior del rail compruebe la instalacion con su dedo

9 07
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LUBRICACION Y MANTENIMIENTO

LUBRICACION

La lubricacién es importante para mantener la funcién
de la guia lineal. Si la lubricacion no es suficiente,
la resistencia de friccion en la area de contacto se
incrementara y la vida de servicio se vera afectada
debido al desgaste de las partes giratorias.
Los lubricantes adecuados son grasa o aceite.
La seleccion de lubricante y el procedimiento debe de tener
en cuenta la velocidad y los requisitos del equipo.

LUBRICACION CON GRASA

El rango de aplicacién de grasa varia segun las condiciones
de trabajo. Bajo condiciones normales de funcionamiento,
la grasa debe de ser repuesta cada 100 km de recorrido.
Es neccesario mover el patin hacia atras y adelante
a una longitud minima 3 patines, después de engrasado,
para asegurar que la grasa se distribuye uniformemente en
el interior del patin, el proceso mencionado debe
repetirse dos veces al menos.

- La grasa para utilizacién estandar es la N°2 de base de litio.

LUBRICACION CON ACEITE

La viscosidad recomendada de aceite es de 30 ~ 150 cSt.
La instalacion no horizontal hace que el aceite no llegue a
la roldadura, asi que se debe tener en consideracion la posicion
de montaje de la guia lineal.

LUBRICACION CON ENGRASADOR SL

Al utilizar el engrasador SL, el intervalo entre los trabajos
de mantenimiento se puede alargar en todas las
capacidades de carga.

EJECUCION DE PRUEBA SIN REPOSICION DE LUBRICANTE

LUBRIFICAGAO E MANUTENGAO

LUBRIFICACAO

A lubrificagdo é importante para manter o bom funcionamento
da guia linear. Se a lubrificagdo nao for suficiente, a resistécia
por friccdo na area de contacto aumentara, diminuindo a vida
util, devido ao desgaste das partes rolantes.
Os lubrificantes adequados s&o massa ou Odleo.
A selecdo do lubrificante e o procedimento a considerar,
deve ter em conta a velocidade e os requisitos do
equipamento.

LUBRIFICACAO COM MASSA

A quantidade de massa a aplicar varia mediante as condi¢des
de trabalho. Em condi¢gbes normais de funcionamento este
lubrificante deve ser reposto a cada 100 km de percurso.
E necessario mover o patim para trds e para a frente num
curso minimo de 3 patins, depois da lubrificagéo,
para assegurar que a massa se distribui uniformemente no
interior do patim, deve repetir-se este processo pelo
menos 2 vezes.

- A massa para utilizagdo normal é a N° 2 de base de litio

LUBRIFICACAO COM OLEO

A viscosidade recomendada de 6leo é de 30 ~ 150 cSt.
A instalagdo nao horizontal pode impedir que o dleo
chegue ao elemento rolante, por favor tenha em atencéo a
posicao de montagem da guia linear.

LUBRIFICACAO COM LUBRIFICADOR SL

Ao utilizar o lubrificador SL, o intervalo entre os trabalhos
de manutengéo pode ser alargado em todas as capacidades
de carga.

Calculo vida de servicio - carga elevada=400 km Mod. n°. : MSA35ASS
Condiciones Carga elevada | Carga media | Carga ligera
160 km carga 26 kN 13 kN 2.1 kN
© velocidad 50 m/min 50 m/min 200 m/min
g g vida de servicio 400 km 3200 km
S
8 E) Grasa: alimentacion inicial s6lo a una tasa de 5,6 cc por patin
w SL lubricador: alimentacion inicial sélo a una tasa de 2 x 5,8 cc
460 km por patin
g S . .
=3 First Grease + SL lubricator 3300 km
0=
e . :
58 First Grease + SL lubricator 25000 km
(St
| | | | |

0 100 500

1000

Distancia (km)

3500

30000

10
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ENGRASADOR SL
CONSTRUCCION Y CARACTERISTICAS

Engrasador SL

Fibra de alta densidad

Modelo Dimensiones del Patin
MSB longitud longitud con
estandar | Engrasador SL

TE/TS 40 65
15SL E/S 57 82
TE/TS 48 68
20SL E/S 67 87
TE/TS 60.2 80.2

25SL E/S 82 102
TE/TS 68 88

S E/S 96.7 116.7
78 98

355L ngs 12 132

137.5 157.5

medidas en mm

TASA DE LUBRICACION CON ACEITE

Modelo Ller]ado inicial -Reposicion

cantidad (cm*”3) cantidad (cm”3/hr )
15 0.6 0.2
20 0.6 0.2
25 0.9 0.3
30 0.9 0.3
35 0.9 0.3
45 12 0.4
% 15 05
65 1.8 0.6
MSG 21 0.6 0.2
MSG 27 0.9 0.3
MSG 35 0.9 03

Nota: Cuando la longitud de la carrera es inferior a la suma de la longitud de dos patines, la lubricacion adecuada debe aplicarse en

Modelo Dimensiones del Patin
MSA longitud longitud con
estandar | Engrasador SL
15SL AJE/S 56.3 81.3
AEIS 72.9 92.9
20SL | ALELS 88.8 108.8
AE/S 816 1016
258L | L ALELs 100.6 1206
AE/S 97 17
30SL || AiEns 119.2 139.2
AE/S M2 1312
358L | | AlEns 136.6 156.6
AE/S 137.7 167.7
45SL | | ALELS 169.5 199.5
AE/S 1615 1915
55SL | | anens 199.5 229.5
AE/S 199 229
65SL | | AnEns 253 283

medidas en mm

Modelos Dimensiones del Patin
MSR / SMR longitud longitud con
estandar | Engrasador SL
E/S 97.5 117.5
2eSh LELLS 1155 135.5
E/S 112.4 132.4
L LE/LS 135.2 155.2
E/S 125.3 145.9
kel LE/LS 153.5 1741
E/S 154.2 184.8
455L LE/LS 189.4 220
E/S 185.4 216
skl LE/LS 2355 266
65SL LE/LS 302 332

medidas en mm

Dimensiones del Patin

Modelo
SME longitud longitud con
estandar | Engrasador SL
15SL LENS St 504
25t | \ens | g 1
5L | s 109 129
WSL | eps | ape | isze
3L | ens | 1s0s | 1708
45SL LENS 745 2045

medidas en mm

ambos extremos del patin. Ademas, si la longitud de la carrera es menos de la mitad de la longitud de un patin, el patin se debe
mover hacia atras y adelante hasta la longitud de dos patines, mientras lubrica.

1
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ENGRASADORES Y ACCESORIOS

Engrasador para grasa

G-M6 GS-M6 G-PT1/8
RS
E ‘ ‘ 3 QFO’IO
0 L ‘
© 0 i
‘ — 3 L
[ee] '
M6x0.75P M6x0.75P J o118
GS-PT1/8 G-M4 TS-A (Connect Fitting)
|
10 M6x6.5DP+C0
x6.5DP+C0.5
9 ©10 o \‘Limexe.5DP+co.5
2 "’t ]
0 1
© ; M4x0.7P o
PT1/8 S <
I
[[[ - M4x0.7Px5.5 DP
6
e
Accesorios para aceite - Tipo OL Accesorios para aceite - Tipo OS
OL-A oL-B oL-C OS-A 0s-B
12 18 12 PT1/8 Mex1P
PT1/8 012 M8xIP\ ————=| ~010  PT1/8 012 o112 N\ /10
J»::a «‘/ e ’V w“’ T -‘/ ¥ ( ‘\ 1
I b i Tt
a0, od 1 |
M6x0.75P M6x0.75P ' M6x0.75P M6x0.75P
oL-D OL-E 0s-C 0s-D
18 10
M8x1P 1o MEx0.75P 08 M8x1P
e ‘ P —O12 X 010
T i F :
S S ° [ 8
I UL I U P
J_P‘THS M4x0.7P °°] L
PT1/8 PT1/8
TABLA DE ENGRASADORES Y ACCESORIOS
Tipo de proteccion contra polvo
Modelo N°
SS DD 2z KK
MSA 15 | MSB 15 SME 15 G-M4 OL-E G-M4L OL-EL G-M4L OL-EL G-M4L OL-EL
MSA 20 | MSB 20 SME 20
G-M6 GS-M6 G-M6M | GS-M6M | G-M6M | GS-M6M | G-M6L | GS-M6L
MSA 25 | MSB 25 | MSR 25 | SME 25 | SMR 25 | MSG 21
OL-A OL-B OL-AL OL-BL OL-AL OL-BL OL-AL OL-BL
MSA 30 | MSB 30 | MSR 30 | SME 30 | SMR 30 | MSG 27
OS-A OS-B OS-AL OS-BL OS-AL OS-BL OS-AL OS-BL
MSA 35 | MSB 35 | MSR 35 | SME 35 | SMR 35 | MSG 35
MSA 45 MSR 45 | SME 45 | SMR 45 G-PT1/8 | GS-PT1/8 | G-PT1/8L G-PT1/8L G-PT1/8L
OL-DL OL-DL OL-DL
MSA 55 MSR 55 SMR 55 OL-C OL-D OL-CL OL-CL OL-CL
0OS-DL 0S-DL 0OS-DL
MSA 65 MSR 65 SMR 65 0S-C 0S-D 0OS-CL 0S-CL 0OS-CL
12
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CANTIDAD DE GRASA A UTILIZAR

QUANTIDADE DE MASSA A UTILIZAR

Modelo LIer_iado inicial R_eposicén Modelo LIer}ado inicial Rgposicién
cantidad (cm”3) | cantidad (cm”3) cantidad (cm”3) | cantidad (cm”3)

MSA 15 1.1 0.4 - - -
MSA 20 21 0.7 MSA 20 L 3.1 1.0
MSA 25 3.5 1.2 MSA 25 L 5.1 1.7
MSA 30 5.8 1.9 MSA 30 L 8.2 2.7
MSA 35 8.2 2.7 MSA 35 L 11.8 3.9
MSA 45 16.1 5.4 MSA 45 L 23.0 7.7
MSA 55 271 9.0 MSA 55 L 38.8 12.9
MSA 65 51.6 17.2 MSA 65 L 77.8 259
MSB15T 0.4 0.1 MSB 15 1.0 0.3
MSB20 T 0.7 0.2 MSB 20 1.5 0.5
MSB25T 1.5 0.5 MSB 25 2.8 0.9
MSB30T 22 0.7 MSB 30 4.5 1.5
MSB 35 8.2 2.7 MSB 35 L 11.8 3.9
MSR 25 4.5 1.5 MSR 25 L 5.5 1.8
MSR 30 7.0 23 MSR 30 L 8.7 29
MSR 35 9.6 3.2 MSR35L 12.3 4.1
MSR 45 171 5.7 MSR 45 L 22.0 7.3
MSR 55 26.0 8.7 MSR 55 L 343 1.4
- - - MSR 65 L 64.8 21.6
MSC 7 0.06 0.02 MSC7L 0.1 0.04
MSC 9 0.16 0.05 MSC9OL 0.24 0.08
MSC 12 0.25 0.08 MSC 12 L 0.42 0.14
MSC 15 0.49 0.16 MSC15L 0.80 0.27
MSD 7 0.19 0.06 MSD 7 L 0.28 0.09
MSD 9 0.42 0.14 MSD 9L 0.60 0.20
MSD 12 0.73 0.24 MSD 12 L 1.07 0.36
MSD 15 1.51 0.50 MSD 15 L 2.18 0.73

SME 15 1.6 0.5 - - -
SME 20 2.6 0.9 SME 20 L 3.6 1.2
SME 25 4.1 1.4 SME 25 L 52 1.7
SME 30 6.0 2.0 SME 30 L 8.1 27
SME 35 9.7 3.2 SME 35 L 13.0 4.3
SME 45 13.2 4.4 SME 45 L 18.5 6.2
SMR 25 5.9 2.0 SMR 25 L 7.2 2.4
SMR 30 8.8 2.9 SMR 30 L 11.0 3.7
SMR 35 12.6 4.2 SMR35L 16.0 5.3
SMR 45 21.0 7.0 SMR 45 L 26.5 8.8
SMR 55 32.1 10.7 SMR 55 L 42.6 14.2
- - - SMR 65 L 76.1 254

MSG 21 1.2 0.4

MSG 27 2.1 0.7

MSG 35 5.6 1.9

13



RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo
MSA-E 55 © aa
o 5 -Patin de Bolas
-Carga Pesada
MSA-LE ¢ aan -Carga Super Pesada
-Patim de Esferas
MSA-S o o) @ ﬂﬂ -Carga Pesada
o o -Carga Super Pesada
MSA-LS © aaa
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Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

MSA 25 A SS FC N

Serie: MSA T T ] |

Tamanio: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

st

Tipo de Patin:

Pesada
E — Con Brida : montaje superior/inferior
S — Sin Brida : montaje superior

Super Pesada
LE — Con Brida : montaje superior/inferior
LS — Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR, HD

Precarga: FC (ligera), FO (media), F1 (pesada)

Precision: N, H, P

Codigos especiales: _ ,A,B,C,D .../...

Kit de lubricacion SL (opcional)

Caodigo de Producto :: Rail Caodigo de Produto :: Guia

MSA 25 R 1200 -20 /40 N

Serie: MSA —r T T T

Tamarfio: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

Tipo de montaje: R(superior : estandar), T(inferior)

Longitud rail: 1200 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: N, H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Tipo de proteccién contra polvo de la guia: __,/CC, /MC

’ 07
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSA-E / MSA-LE

G) L
L1
4-od 1 K ‘ C ‘
NT = e
@D My | 0p 0 i e
HH \ \
: e
s —
/ —— ARwEmER
od
E P
Modelo MSA |MSA | MSA| MSA | MSA | MSA | MSA | MSA
15 20 25 30 35 45 55 65
Tamafio s1 | M5 | M6 | M8 |M10|M10 | M12 | M14 | M16
del
Tor:illo s2 |M4 | M5 | M6 | M8 | M8 |[M10|M12 | M14
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° it ho | lonaitud
a :ra a”\fv ° 0”?' “iw, [ H | B | ¢ | sxt | L T| T | T | N| G| K| di| lubricacien
MSA15-E | 24 | 47 563 | 16 | 42 | 38 | 30 | Msx7 | 393 | 7 | 11| 7 | 43| 7 |32]33 G-M4
MSA 20 E 72.9 513
MSazorE | 30 | 63 aos |215] 5 | 53 | 40 | mexto | 20| 7 | 10 | 10 | 5 | 12|58 33 G-M6
MSA 25 E 816 59
Msasste | 3 | 70 | joos | 235|685 | 57 | 45 | mexto | 52 | 11 | 16 [ 10 | 6 | 12 |58 |33 G-M6
MSA 30 E 97 714
Meazore | 42 | 9 | 4pep | 31| 8 | 72| 52 [mioxto | J | 11 | 18 [ 10 | 7 | 12 |65 |33 G-M6
MSA 35 E 11.2 81
MSAzsLE | 48 | 100 | it | 33 | 95 | 82 | 62 |Miox13 | A1 | 13 | 21 | 13 | 8 | 11586 | 33 G-M6
MSA 45 E 137.7 102.5
Mea4sie | 60 | 120 | joge [375| 10 | 100 | 80 [ Mi2x15 [ 12| 13 | 25 | 15 | 10 | 135 |106| 33 | G-PT1B
MSA 55 E 161.5 119.5
MsAssLE | 70 | 140 | jogn | 435 | 13 | 116 | 95 | M14x17 | 102 | 19 | 32 | 17 | 11 [135| 86 | 33 | GPT18
MSA 65 E 199 149
Meaesie | 9 | 170 | oos [835| 15 | 142 | 110 [ M16x23 | oo 215|375 23 | 19 | 135| 86 | 33 | GPT1B
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho [altura | paso | E Dyhxg |C-dinamico | C. estatico KN.m KN.m Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSA15-E | 15 | 15 | 60 | 20 |7.5x5.3x45 1.8 18.9 012 | 068 | 012 | 068 | 0414 | 018 | 15
MSA 20 E 19.2 295 023 | 142 | 023 | 142 | 020 | 04
SR OITER I L NN SN (S = 233 39.3 039 | 223 | 039 | 223 | 038 | 052 | %4
MSA 25 E 28.1 424 039 | 220 | 039 | 220 | 048 | 062
MSA25LE | 23 | 22 | 60 | 20 | 11x9x7 34.4 56.6 067 | 352 | o067 | 352 | 063 | 082 | 3%
MSA 30 E 39.2 57.8 062 | 367 | 062 | 367 | 079 | 1.00
MSA30LE | 28 | 26 | 80 | 20 | 14x12x9 47.9 77.0 107 | 581 | 107 | 581 | 105 | 143 | 8
MSA 35 E 52,0 755 093 | 547 | 093 | 547 | 125 | 161
MSA35LE | o4 | 20 | 80 | 20| 14x12x9 63.6 100.6 160 | 867 | 160 | 867 | 167 | 211 | ©F
MSA 45 E 83.8 117.9 181 | 1067 | 181 | 1067 | 257 | 298
CEAGLE | 49| S| 1D ) RS | ApErk: 102.4 1573 313 | 1695 | 313 | 1695 | 343 | 39 | '°
MSA 55 E 123.6 169.8 313 | 1757 | 343 | 1757 | 450 | 417
MSAS5LE | 00 | 44 | 120 | 30 | 23x20x16 151.1 226.4 540 | 2811 | 540 | 2811 | 600 | 549 | 195
MSA 65 E 198.8 265.3 611 | 3371 | 611 | 3371 | 836 | 873
msAaesLE | 63 | 53 | 150 | 35 | 26x22x18 | o555 3759 | 1184 | 5732 | 1184 | 57.32 | 1184 | 1189 | 21°
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
16
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSA-S / MSA-LS

©G) L
L1
4-gd1 K c
\ |
oo N lesrme L] 0=
[
m A — ===
— = .
od || ‘
P
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° | ho | tonaitud
a t:ra anvcv © O”Ei't” W | He B c | sxt | L T N G K di | lubricacién
MSA 15-S 28 34 56.3 9.5 4.2 26 26 M4 x5 39.3 7.2 8.3 7 3.2 & G-M4
MSA 20 S 72.9 36 51.3
MSA 20 LS 30 44 88.8 12 5 32 50 M5x6 67.2 8 5 12 5.8 3.3 G-M6
MSA 25 S 81.6 35 59
MSA 25 LS 40 48 1006 12.5 6.5 35 50 M6x8 78 10 10 12 5.8 &3 G-M6
MSA 30 S 97 40 71.4
MSA 30 LS 45 60 119.2 16 8 40 60 M8x10 936 1.7 10 12 6.5 3.3 G-M6
MSA 35S 111.2 50 81
MSA 35 LS 55 70 136.6 18 9.5 50 72 M8x12 106.4 12.7 15 11.5 8.6 3.3 G-M6
MSA45S 137.7 60 102.5
MSA 45 LS 70 86 169.5 20.5 10 60 80 M10x17 134.3 16 20 13.5 10.6 3.3 G-PT 1/8
MSA 55 S 161.5 75 119.5
MSA 55 LS 80 100 199 5 23.5 13 75 5 M12x18 157 5 18 21 13.5 8.6 3.3 G-PT 1/8
MSA 65 S 199 70 149
MSA 65 LS 90 126 253 31.5 15 76 120 M16x20 203 23 19 13.5 8.6 3.3 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico kKN.m KN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSA 15-S 15 15 60 20 | 7.5x5.3x4.5 11.8 18.9 0.12 0.68 0.12 0.68 0.14 0.18 1.5
MSA 20 S 19.2 29.5 0.23 1.42 0.23 1.42 0.29 0.3
MSA 20 LS A i ol A SeBe 23.3 39.3 0.39 2.23 0.39 2.23 0.38 0.39 AL
MSA 25 S 28.1 42.4 0.39 2.20 0.39 2.20 0.48 0.52
MSA25Ls | 25 | 22 | 60 | 20 11x9x7 34.4 56.6 067 | 352 | 067 | 352 | 063 | 068 | °*
MSA 30 S 39.2 57.8 0.62 3.67 0.62 3.67 0.79 0.86
MSA 30 LS 2 A e A ez 47.9 77.0 1.07 5.81 1.07 5.81 1.05 1.12 =
MSA 35S 52.0 75.5 0.93 5.47 0.93 5.47 1.25 1.45
MSA35LS 34 29 80 20 14x12x9 63.6 100.6 1.60 8.67 1.60 8.67 1.67 1.9 6.6
MSA 45 S 83.8 117.9 1.81 10.67 1.81 10.67 2.57 2.83
MsA4sLs | 4% | 38 | 10512251 204714 | 4404 157.3 313 | 1695 | 313 | 1695 | 343 | 37 | P
MSA 55 S 123.6 169.8 3.13 17.57 3.13 17.57 4.50 4.12
MSA55LS 53 44 120 30 23x20x16 1511 226.4 540 28.11 5.40 28.11 6.00 4.91 15.5
MSA 65 S 198.8 265.3 6.11 33.71 6.11 33.71 8.36 6.43
mMsAesLs | 03 | 53 | 150 | 35 | 26x22x18 | 555 3759 | 1184 | 5732 | 1184 | 5732 | 1184 | 876 | 2
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
17
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RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie

Tipo

MSB-TE @ [ -Patin de Bolas
-Serie Compacta
-Carga Media

MSB-E Q ﬂ & -Carga Pesada

MSB-LE @ afanf -Carga Super Pesada
-Patim de Esferas

MSB-TS Q ] -Serie Compacta
-Carga Média

MSB-S Q ﬂﬂ -Carga Pesada

MSB-LS @ ﬂﬂﬂ -Carga Super Pesada

18
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Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

MSB 25 E SS FC N

Serie: MSB I T i ]

Tamario: 15, 20, 25, 30, 35

ISL

Tipo de Patin:

Media
TE — Con Brida : montaje superior/inferior
TS — Sin Brida : montaje superior

Pesada
E — Con Brida : montaje superior/inferior
S — Sin Brida : montaje superior

Super Pesada
LE — Con Brida : montaje superior/inferior
LS — Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR, HD

Precarga: FC (ligera), FO (media), F1 (pesada)

Precision: N, H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Kit de lubricacion SL (opcional)

Caddigo de Producto :: Rail Caodigo de Produto :: Guia

MSB 25 R 1200 -20 /40 N

Serie: MSB ] T T

Tamafo: 15, 20, 25, 30, 35

Tipo de montaje: R(superior : estandar), T(inferior)

Longitud rail: 1200 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: N, H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Tipo de proteccion contra polvo de la guia: __,/CC, /MC, /MD

K =il
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSB-TE / MSB-E

My M
i3 R %
MSB-E el MSB-TE ®© @
©) L = L ©) ER—
K L1 L1 K
4-gd1 c
\ 2-Sx¢
NSNS EREE T T Nl L
2D =2 L L@ © b o
. VU e [ = N
Hi \ ji [ —) i
) il N il |7 arg i
_ - o e |
E P Ll
sz ]
W, W,
wowoe | "R
Tamaiio S$1 | M5 | M6 | M8 [M10|M10
del
Tormillo | S2 | M4 | M5 | M6 | M8 | M8
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° " ho | longitud
Ao OO we e | B | C | sxt L1 T | T | N | 6 | K | d [ lubricacién
MSB 15 TE 40 - 23.5
MSB 15 E 24 52 57 18.5 4.5 41 26 M5x7 405 5 7 55 55 5.1 3.3 G-M4
MSB 20 TE 48 - 29
MSB 20 E 28 59 67 19.5 6 49 32 M6x9 48 5 9 55 12 5.9 3.3 G-M6
MSB 25 TE 60.2 - 38.7
MSB 25 E 33 73 82 25 7 60 35 M8x10 60.5 7 10 6 12 6.3 K3 G-M6
MSB 30 TE 68 - 43.3
MSB 30 E 42 90 96.7 31 9.5 72 40 M10x10 72 7 10 8 12 6.3 3.3 G-M6
MSB 35 TE 78 - 46
MSB 35 E 48 100 112 33 915 82 50 M10x13 80 9 13 8.5 12 9.8 33 G-M6
MSB 35 LE 137.5 62 105.5
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp M
Modelo N° | oncho | altura | paso | E Dynxg |G- dinamico | C. estatico KNm N Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg | kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSB 15 TE 15 125 60 20 6x4.5x3.5 6.7 9.6 0.04 0.26 0.04 0.26 0.07 0.12 12
MSB 15 E ' (7.5%5.3%4.5) (1) 10.0 16.9 0.10 0.61 0.10 0.61 0.13 0.21 '
MSB 20 TE 9.7 14.2 0.07 0.44 0.07 0.44 0.14 0.20
msB20E | 20 | 15| 60 | 20 | 9.58.5 13.9 236 018 | 097 | 018 | 097 | 024 | 034 | 2
MSB 25 TE 15.6 221 0.13 0.91 0.13 0.91 0.26 0.39
MSB 25 E 23 18 60 20 Tx9x7 22.3 36.9 0.35 1.87 0.35 1.87 0.43 0.60 3
MSB 30 TE 23.1 31.8 0.23 1.39 0.23 1.39 0.45 0.65
MSB 30 E A 2e el el Ubseedf 32.9 53.1 0.60 SN5! 0.60 3.15 0.74 1.08 e
MSB 35 TE 35.7 44.0 0.34 2.81 0.34 2.81 0.75 0.91 6.2
MSB 35 E 34 275 | 80 20 14x12%x9 52.0 75.5 0.93 5.47 0.93 5.47 1.28 1.61
MSB 35 LE 63.6 100.6 1.60 8.67 1.60 8.67 1.67 1.80 6.6

Nota: Las guias MSB15R son adecuadas para tornillos M3 y las guias MSB15U son adecuadas para tornillos M4.

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si

(1) Bajo dem

anda

20




Linear Motion Systems

DIMENSIONES / DIMENSOES MSB-TS / MSB-S

Me My Mg
N A\ A\
5 9 @ © s
MSB-S MSB-TS = = - s
@ ©
(©) L 4-S5xt L (©)
K L4 L1 K]
4-@d1+ C
\ 2-Sx¢
Uenirs] 11 T IR oz N w [
20 e W S I R I R T i B
] == == —t
Hy \ 5 = T I
il 0 il BI { (.8) 3
od H H b
E P L\’ 7\J
Hz| bl
Wo | Wy
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° | ho | longitud
at:ra a”\z © °”9L't“ Wz | Ho | B c Sx! L1 T N G K di | lubricacién
MSB 15 TS 40 - 235
msB 1as | 24 34 pi 95 | 45 | 26 | o | M4x6 P 6 | 55 | 55 | 51 | 33 G-M4
MSB 20 TS 48 - 29
msB20s | 28 | 42 o7 1 6 2 | 4 M5x7 a8 6 | 55 | 12 | 59 | 33 G-M6
MSB 25 TS 60.2 - 38.7
msB 255 | 33 | 48 s 125 | 7 35 | 55 | Mexo 505 8 6 12 | 63 | 33 G-M6
MSB 30 TS 68 - 433
msB30s | 42 60 957 16 | 95 | 40 | o | M8xi2 s 8 8 12 | 63 | 33 G-M6
MSB 35 TS 78 - 46
MSB35S | 48 70 112 18 | 95 | 50 | 50 | M8x12 80 125 | 85 | 115 | 98 | 3.3 G-M6
MSB 35 LS 137.5 72 105.5
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho | altura | paso | E Dxhxg | C-dinamico| C. estatico KN.m KN.m Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg | kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSB15TS | .o | ool o | 20 6%4.5%3.5 6.7 96 004 | 026 | 004 | 026 | 007 [ 009 | .,
MSB 15 S : (7.5%5.3x4.5) (1)|  10.0 16.9 010 | o061 | 010 | 061 | 013 | 016 |
MSB 20 TS 97 14.2 007 | 044 | 007 | 044 | 014 | 0.16
msB20s | 20 | 15| 60 | 20 I 13.9 236 018 | 097 | 018 | 097 | 024 | 026 | 2
MSB 25 TS 15.6 22.1 013 | 091 | 013 | 091 | 026 | 0.29
mMsB2ss | 2> | 18 | 60 | 20 T1x9x7 22.3 36.9 035 | 187 | 035 | 187 | 043 | 045 | 3
MSB 30 TS 23.1 318 023 | 139 | 023 | 139 | 045 | 052
mMsB3os | 22 | 23 | 80 | 20 kS 329 53.1 060 | 315 | 060 | 315 | 074 | 082 | *4
MSB 35 TS 357 44.0 034 | 281 | 034 | 281 | 075 | 0.81
MSB35S | 34 |275| 80 | 20 14x12x9 52.0 755 093 | 547 | 093 | 547 | 128 | 113 | 6.2
MSB 35 LS 63.6 100.6 160 | 867 | 160 | 867 | 167 | 1.49

Nota: Las guias MSB15R son adecuadas para tornillos M3 y las guias MSB15U son adecuadas para tornillos M4.

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si

(1) Bajo demanda
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RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo
O (e} i .
| -Patin de Bolas

MSC

o O @ i g -Miniatura

. -Patim de Esferas

MSD | -Miniatura

o o @ ' 1
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Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

MSC 7 M LL FZ N __/SL

Serie: MSC, MSD

Tamafo: 7, 9, 12, 15

Tipo de Patin:

Pesada
M — Estandard - Inoxidable
LM — Super Pesada - Inoxidable

Tipo de proteccion contra polvo: LL, RR

Precarga: FZ (sin precarga), FC (ligera), FO (media)

Precision: N, H

Codigos especiales: __ ,A,B,C,D .../...

Kit de lubricacién SL (opcional)

Caodigo de Producto :: Rail Codigo de Produto :: Guia

600 -7.5 /7.5 N M

Tamafo: 7,9, 12, 15

MSC 7 R
Serie: MSC, MSD T w

Tipo de montaje: R(superior : estandar)

Longitud rail: 600 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: N, H

Acero Inoxidable

Codigos especiales: __, A, B,.../...

. 07
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSC-M / MSC-LM

Mp My Mg
N A\ A
L o
== iRl
Ly e o
C
= -
h =22 L HH
2 2
Hy I T i \‘
\ T T L L
! [
@d 4-5x |
E P |
H
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° m " onaitud
altura ancho | longitu Wa He B c Sxt Lt T G
H w L
MSC 7 M 236 8 18.4
MSG 7 LM 8 17 31 5 1.5 12 13 M2x2.5 279 35 20.8
MSC 9 M 311 10 258
MSG 9 LM 10 20 "3 55 22 15 16 M3x3 A 45 @1
MSC 12 M 34.6 15 28
MSC 13 LM 13 27 e 75 3 20 2 M3x3.6 p 6 @1.5
MSC 15 M 435 20 36.1
MSG 15 LM 16 32 502 85 4 25 e M3x4.2 ol 7 G-M3
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho |altura | paso | E C. dinamico | C. estatico N.m N.m Mr | Patin | Rail
Dxhxd . .
W1 H1 P std kN kN - - N.m g kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSC7TM |7 0 0.94 1.28 26 | 1533 | 26 | 1533 | 47 | 13
mMsc7LM | -005 | 47 | 18 | 5 [4223241 4 2.24 74 | 3792 | 74 | 3792 | 83| 18 | 02
MSCOM |9 0O 1.71 2.24 61 | 3346 | 61 | 3346 | 108 | 29
mMscoLm | -005 | 2% | 20 | 75 | 6x33x35 252 3.92 174 | 8463 | 174 | sae3 | 188 | 39 | O3
MSC12M |12 0 2,62 3.52 114 | 6396 | 114 | 6396 | 222 | 40
mMsc12Lm | -005| /O | 25 | 10 | 6x45x35 377 572 283 | 14152 | 283 | 14152 | 360 | eo | 963
MSC15M |15 0 4.52 570 247 | 13217 | 247 [ 13217 | 444 | 71
mMsc1sLm| -005| 25 | 40 | 15 | 6x4.5x35 6.47 9.26 61.0 | 20587 | 610 | 20587 | 722 | 100 | 102

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSD-M / MSD-LM
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W, w, 26 W, W,
MSD7~9~12 MSD 15
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° m o onaitud
altura ancho | longitu W He B c Sxt L1 T G
H w L
MSD7M 30.8 10 20.6
MSD 7 LM 9 25 405 55 2 19 19 M3x3 30.3 3.9 a1.5
MSD9 M 38.7 21 12 271
MSD 9 LM 12 30 50.7 6 3.7 23 24 M3x3 39.1 5 @1.5
MSD 12 M 445 15 31.0
MSD 12 LM 14 40 60 8 4 28 08 M3x4 46.5 6 1.5
MSD 15 M 55.5 20 40.3
MSD 15 LM 16 60 745 9 4 45 35 M4x4.5 59.3 7 1.5
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho [altura | paso | E C. dinamico | C. estatico N N.m Mr | Patin | Rail
Dxhxd : :
W1 H1 P std kN kN - - N.m g kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSD7M 14 0 1.51 2.46 6.6 39.0 6.6 39.0 17.7 23
MSD 7 LM 005| %2 | 30 | 10 | 6x3.2x35 2.04 3.79 175 | 840 | 175 | 840 |273| 31 | 9%
MSD9M 18 0 2.79 4.37 15.6 90.3 15.6 90.3 40.7 41
MSD 9 LM 005 7 | 30 | 10| 6x4535 3.64 6.39 338 | 1752 | 338 | 1752 | 595 | 57 | 9%
MSD12M (24 O 4.05 6.20 26.3 151.5 26.3 151.5 76.3 70
MSD 12 LM -0.05 85 40 15 8x4.5x4.5 5.28 9.06 57.0 294 .4 57.0 294.4 | 116.6 101 1.55
MSD15M (42 O 7.08 10.18 62.5 301.4 62.5 3014 |216.9 126
MsD1sLM | -005| 95 | 40 | 15 | 8x4.5x45 9.40 1526 | 1352 | 6161 | 1352 | 6161 |3253| 150 | 2%°
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
25




RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo
MSR-E 55 ¢ AAA
g oo -Patin de Rodillos
o -Carga Pesada
MSR-LE 6 anAn -Carga Super Pesada
-Patim de Rolos
MSR-S 550 o aAAA -Carga Pesada
000 -Carga Super Pesada
MSR-LS © anAaA
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Linear Motion Systems

Cédigo de Producto :: Patin

Serie: MSR

Cédigo de Produto :: Patim

MSR 25 E SS FO H

Tamano: 25, 30, 35, 45, 55, 65

Tipo de Patin:

Pesada
E — Con Brida : montaje superior/inferior
S — Sin Brida : montaje superior

Super Pesada
LE — Con Brida : montaje superior/inferior
LS — Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK

Precarga: FO (média), F1 (pesada), F2 (super pesada)

Precision: H, P

Codigos especiales: _ ,A,B .../...

Kit de lubricacion SL (opcional)

Cédigo de Producto :: Rail

e

Cédigo de Produto :: Guia

MSR 25 R 1200

Serie: MSR —r T

Tamafo: 25, 30, 35, 45, 55, 65

Tipo de montaje: R(superior : estandar), T(inferior)

-20

/20 N

Longitud rail: 1200 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Tipo de proteccién contra polvo de la guia: __,/CC, /MC, /MD
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSR-E / MSR-LE
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Tamaiio | S1 | M8 |M10|M10|M12|M14 |M16
del
To:‘iuo S2 | M6 | M8 | M8 |M10|M12 |M14
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° " ho | longitud
Aot we | He | B | c |G| s | L | T|T|Te|Ts|N|G|K/[e |Gi|lubricacin
MSR 25 E 97.5 65.5
MSR 25 LE 36 70 115.5 235| 48 | 57 | 45 | 40 | M8 83.5 95 (20.2| 10 | 5.8 6 12 | 6.6 | 6.5 | M6 G-M6
MSR 30 E 112.4 75.9
MSR 30 LE 42 90 135.2 31 6 72 52 44 | M10 08.7 10 (216 13 | 6.7 7 12 8 7 M6 G-M6
MSR 35 E 125.3 82.3
MSR 35 LE 48 100 1535 33 | 65| 82 62 | 52 [ M10 110.5 12 |275| 15 | 9.5 8 12 8 7 M6 G-M6
MSR 45 E 154.2 106.5
MSR 45 LE 60 120 189.4 375| 8 100 | 80 | 60 |[M12 1417 145|355| 15 [125| 10 [13.5] 10 10 | M6 | G-PT1/8
MSR 55 E 185.4 129.5
MSR 55 LE 70 140 235.4 43.5( 10 | 116 | 95 70 | M14 1795 17.5| 41 18 (155| 11 |13.5| 12 |7.95| M6 | G-PT 1/8
MSR 65 LE 90 170 302 535| 12 | 142 | 110 | 82 |M16| 230 (19.5| 56 | 20 | 26 |16.5|13.5| 15 15 | M6 | G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico kKN.m KN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSR 25 E 29.6 63.8 0.65 3.82 0.65 3.82 0.73 0.75
MSR25LE | 20 | 235 | 30 | 20 11x9x7 36.3 82.9 108 | 594 | 108 | 594 | 095 | 095 | >
MSR 30 E 42.8 91.9 1.09 6.38 1.09 6.38 1.27 1.4
MSR 30 LE = 2 & A WELE 54.0 124.0 1.96 10.60 1.96 10.60 1.75 1.72 2
MSR35E 57.9 123.5 1.59 9.56 1.59 9.56 2.09 1.95
MSR35LE | o4 | 305 ] 40 | 20 | 14x12x9 73.9 169.0 2904 | 1618 | 294 | 1618 | 285 | 245 |
MSR45E 92.8 193.8 3.28 18.76 3.28 18.76 4.40 3.9
MSR 45 LE e 2l ED | ZRb Apsilges 117.2 261.6 5.90 31.32 5.90 31.32 5.94 45 T2
MSR 55 E 132.8 270.0 5.49 31.18 5.49 31.18 7.33 6
MSR55LE | 00 | 43 | 60 | 30 | 232016 | 4554 3780 | 1060 | 5558 | 1060 | 5558 | 1028 | 79 | 1O
MSR 65 LE 63 52 75 35) 26x22x18 277.0 624.0 22.50 117.87 22.50 117.87 | 20.02 17.6 22.4
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSR-S / MSR-LS
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Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° " to | lonaitud
alajanene) OISl w, | He | B | C | s | ¢ L1 T | N | G| K | e | G | lubricacisn
MSR 25 S 97.5 35 65.5
MSR 25 LS 40 48 115.5 125 | 4.8 35 50 M6 9 83.5 9.5 10 12 6.6 6.5 M6 G-M6
MSR 30 S 112.4 40 75.9
MSR 30 LS 45 60 135.2 16 6 40 60 M8 12 08.7 10 10 12 8 7 M6 G-M6
MSR 35S 125.3 50 82.3
MSR 35 LS 55 70 1535 18 6.5 50 72 M8 14 1105 12 15 12 8 7 M6 G-M6
MSR 45 S 154.2 60 106.5
MSR 45 LS 70 86 1894 20.5 8 60 80 M10 19 1417 17 20 13.5 10 10 M6 G-PT 1/8
MSR 55 S 185.4 75 129.5
MSR 55 LS 80 100 235.4 23.5 10 75 95 M12 19 1795 18 21 13.5 12 795 | M6 G-PT 1/8
MSR 65 LS 90 126 302 31.5 12 76 120 | M16 20 230 19.5 | 16.5 | 13.5 15 15 M6 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
P Mp My
Modelo N ancho | altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico KN.m KN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSR 25 S 29.6 63.8 0.65 3.82 0.65 3.82 0.73 0.65
MSR25Ls | 25 | 239 30 | 20 | 11x9x7 36.3 82.9 108 | 594 | 108 | 594 | 095 | 085 | 3°
MSR 30 S 42.8 91.9 1.09 6.38 1.09 6.38 1.27 1
MSR 30 LS e 2 & AL Tz 54.0 124.0 1.96 10.60 1.96 10.60 1.72 1.22 2
MSR 35S 57.9 123.5 1.59 9.56 1.59 9.56 2.09 1.65
MSR35Ls | o4 [ 305 | 40 | 20 ) 14x12x9 73.9 169.0 204 | 1618 | 294 | 1618 | 285 | 215 | !
MSR 45 S 92.8 193.8 3.28 18.76 3.28 18.76 4.40 3.2
MSR 45 LS & & B | A Al 117.2 261.6 5.90 31.32 5.90 31.32 5.94 4.1 fite
MSR 55 S 132.8 270.0 5.49 31.18 5.49 31.18 7.33 51
MSR55LS | 0 | 43 | 60 | 30 | 23x20x16 | g5 3780 | 10.60 | 5558 | 1060 | 5558 | 1028 | 7 | '°©
MSR 65 LS 63 52 75 35) 26x%22x18 277.0 624.0 22.50 117.87 22.50 117.87 | 20.02 13.3 224
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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RESUMEN DE PRODUCTOS RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo

-Patin de Bolas

MSG-E Q an -Altura de montaje reducida
OO0 O -Guia amplia para momentos elevados
600 -Patim de Esferas

MSG-S @ ﬂﬂ -Altura de montagem reduzida

-Guia ampla para binarios elevados

075 .
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Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

MSG 27 E SS FC N __ /SL
Serie: MSG
Tamafo: 21, 27, 35

Tipo de Patin:

Pesada
E — Con Brida : montaje superior/inferior
S — Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR

Precarga: FC (ligera), FO (média), F1 (pesada)
Precision: N, H, P

Codigos especiales: __,A, B .../...

Kit de lubricacién SL (opcional)

Cddigo de Producto :: Rail Codigo de Produto :: Guia

MSG 27 R 1200 -20 /40 N

Serie: MSG —r T T 7 T

Tamafo: 21, 27, 35

Tipo de montaje: R(superior : estandar)

Longitud rail: 1200 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: N, H, P

Codigos especiales: _ , A, B, .../...

Tipo de proteccién contra polvo de la guia: __,/CC, /MC
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DIMENSIONES / DIMENSOES MSG-E / MSG-S

e
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ad| |,
E P
MSG-E
Modelo MSG | MSG | Msa
Tamafio $1 | M5 | M6 | M8
del
Tornillo s2 | M4 | M5 | M6
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° it ho | longitud
A e | O w, | w | B | ¢ | F | sxt | L | T | N |G | K| d | lubrcacin
MSG 21 E 68 188 60 29 M5
MSG 21 S 21 54 59 85 3] 31 19 22 M5x6 40 8 5 12 2.5 2.5 G-M6
MSG 27 E 80 19 70 40 M6 8
MSG 27 S 27 62 73 10 3 26 32 24 MBx6 51.8 10 6 12 3 3.3 G-M6
MSG 35 E 120 255 107 60 M8 11.2
MSG 35 S 35 100 105.2 155 4 76 50 40 M8x8 77.6 10 6 12 855 | 33 G-M6
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho [altura | paso | E Dxhxg |G dindmico| C. estatico KN.m KN.m Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
MSG 21 E
MSG 21 S 37 1" 50 15 | 7.5x5.3%4.5 7 121 0.08 0.46 0.08 0.46 0.22 0.25 2.86
MSG 27 E
MSG 27 S 42 15 60 20 | 7.5x5.3x4.5 12.4 20.2 0.15 0.87 0.15 0.87 0.42 0.31 4.49
MSG 35 E
MSG 35 S 69 19 80 20 11x9x7 30.7 48.6 0.65 3.6 0.65 3.6 1.67 0.99 9.4

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo
-Patin de Bolas
SME-EA/B o o @ ana ‘)" ?q' -Movimiento Silencioso y Mejor
° o Lubricacién
-Carga Pesada
SME-LEA/B @ afA ‘»‘ % -Carga Super Pesada
-Patim de Esferas
SME-SA/B o o @ an ‘))‘ % -Movimento Silencioso e Melhor
o o Lubrificagédo
. -Carga Pesada
SME-LSA/B @ ﬂﬂﬂ ‘))‘ % -Carga Super Pesada
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Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

SME 25 E SS FC H

Serie: SME T T | ]

Tamafo: 15, 20, 25, 30, 35, 45

L

Tipo de Patin:

Pesada

EA — Con Brida : montaje superior/inferior

EB — Brida compacta : montaje superior/inferior
SA - Sin Brida : montaje superior

SB/SV - Sin Brida : montaje superior

Super Pesada

LEA — Con Brida : montaje superior/inferior

LEB - Brida compacta : montaje superior/inferior
LSA — Sin Brida : montaje superior

LSB/LSV - Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK

Precarga: FC (ligera), FO (media), F1 (pesada)

Precision: N, H, P

Codigos especiales: __, A, B, .../...

Kit de lubricacion SL (opcional)

Cédigo de Producto :: Rail Caédigo de Produto :: Guia

SME 25 R 1000 -20 /20 H

Serie: SME T T T T

Tamafo: 15, 20, 25, 30, 35, 45

Tipo de montaje: R(superior : estandar), T(inferior)

Longitud rail: 1000 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: N, H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Tipo de proteccién contra polvo de la guia: __,/CC, /MC, /MD
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DIMENSIONES / DIMENSOES SME-EA / SME-LEA

@ @ Mg
li j
i |
© §J: & bind
1% @
4-sz/a c w
77777 S1
©) L T )
K L - H S T o)
@D * ‘ f 1 1 /4 G ) th ®) m
N i I 1 ~
%@( il il H, L @\
| ‘ w w
JoEe=l/ | = — ®
T T |
"L od ‘ Model SME | SME | SME | SME | SME | SME
E P odelo 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 45
Tamaito | $1 | M5 | M6 | M8 |M10|M10|M12
del
Tornillo | S2 | M4 | M5 | M6 | M8 | M8 |M10
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° : ho | lonaitud
Ao PnOE w, | W | B | ¢ | sx¢ | Lt | T | T | N| G| K| e |G |lubrcacin
SME 15 EA 64.4 48
SME 15 LEA 24 a7 79.4 16 3.5 38 30 M5x%8 63 515 8 5 55 | 2.7 - M4 G-M4
SME 20 EA 78.5 58.3
SME 20 LEA 30 63 975 215 | 47 53 40 M6x10 77.3 7 10 8 12 3.7 - M4 G-M6
SME 25 EA 92 71
SME 25 LEA 36 70 109 235 | 58 57 45 M8x13 88 7 13 10 12 4.7 - M4 G-M6
SME 30 EA 107.6 80
SME 30 LEA 42 90 132.6 31 7.5 72 52 M10x15 105 12 15 8 12 4.5 5.4 M6 G-M6
SME 35 EA 120.6 90
SME 35 LEA 48 100 1506 33 8 82 62 | M10x15 120 12 15 8 12 54 6 M6 G-M6
SME 45 EA 140 106
SME 45 LEA 60 120 1745 37.5 10 100 80 | M12x18 1405 12 18 10 | 135 | 85 | 6.1 M6 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura | paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico kN.m kN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SME 15 EA 12,5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.22
SME 15 LEA 15 13 60 20 | 7.5x5.8x4.5 15.4 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.29 14
SME 20 EA 20.4 321 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.42
SME 20 LEA A 119 L A LA 25.3 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.62 e
SME 25 EA 28.3 443 0.45 214 0.45 214 0.52 0.67
SME 25 LEA 23 18 60 20 11x9x7 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.89 3.2
SME 30 EA 39.4 59.5 0.68 3.37 0.68 3.37 0.83 1.18
SME 30 LEA A & el A 224 47.0 76.5 1.1 H¥32) 1.1 H¥32) 1.07 1.54 i
SME 35 EA 54.7 81.0 1.07 5.25 1.07 5.25 1.41 1.74
SME 35 LEA 34 26 80 20 14x12x9 67.6 109.9 1.92 8.75 1.92 8.75 1.91 2.28 6.2
SME 45 EA 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 2.41 3.22
SME 45 LEA & pe WD || ez || AUk 90.0 143.6 2.88 13.08 2.88 13.08 3.27 4.21 ek

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si .
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DIMENSIONES / DIMENSOES SME-EB / SME-LEB

s ©
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K Ly 4-G,
I
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od !
P Modelo S:V;E S;VtI)E SZN;E
Tamafio $1 | M5 | M6 | M8
del
Tornillo s2 | M4 | M5 | M6
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° it to | lonaitud
A enene | PnOE ) we | 1 | B | C | sxt | L | T T G | K | e | Gi | lubricacion
SME 15 EB 64.4 26 48
SME 15 LEB 24 52 79.4 185 | 3.5 41 36 M5x8 63 515 8 55 | 2.7 - M4 G-M4
SME 20 EB 78.5 32 58.3
SME 20 LEB 28 59 97.5 19.5 | 47 49 45 M6x8 77.3 7 8 12 3.7 - M4 G-M6
SME 25 EB 92 35 71
SME 25 LEB 33 73 109 25 5.8 60 50 M8x10 88 7 10 12 | 47 - M4 G-M6
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico kN.m KN.m Mr | Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SME 15 EB 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.21
SME 15 LEB 5 3 60 20 | 7.5x5.8x45 15.4 275 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.27 14
SME 20 EB 20.4 32.1 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.39
SME 20 LEB A 122 R A SO 2553 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.55 e
SME 25 EB 28.3 44.3 0.45 2.14 0.45 214 0.52 0.42
SME 25 LEB 23 18 80 20 T1x9x7 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.65 32

Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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DIMENSIONES / DIMENSOES SME-SA / SME-LSA
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Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° it ho | tongitud
a :ra a”\fv © °”9L' “lw. | H | B| c | sxt L1 T | N| G| K | e | G [lubricacién
SME 15 SA 64.4 48
SME 15 LSA 28 34 70.4 9.5 35 26 26 M4x7.5 63 6 9 515) 2.7 - M4 G-M4
SME 20 SA 78.5 36 58.3
SME 20 LSA 30 44 975 12 4.7 32 50 M5x7 773 6 8 12 3.7 - M4 G-M6
SME 25 SA 92 35 71
SME 25 LSA 40 48 109 125 | 5.8 35 50 M6x12 88 8 14 12 4.7 - M4 G-M6
SME 30 SA 107.6 40 80
SME 30 LSA 45 60 1326 16 7.5 40 60 M8x12 105 8 1 12 4.5 5.4 M6 G-M6
SME 35 SA 120.6 50 90
SME 35 LSA 55 70 150.6 18 8 50 72 M8x14 120 1" 15 12 5.4 6 M6 G-M6
SME 45 SA 140 60 106
SME 45 LSA 70 86 1745 20.5 10 60 80 M10x20 1405 16 20 13.5 | 85 6.1 M6 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico KN.m KN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SME 15 SA 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.22
SME 15 LSA 15 13 60 20 7.5x5.8x4.5 154 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.25 14
SME 20 SA 20.4 321 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.30
SME 20 LSA A less e = Rkl 25.3 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.39 Zat
SME 25 SA 28.3 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.56
SME25LSA | 23 | 18 | 60 | 20 | 11x9x7 33.0 56.1 071 | 320 | 071 | 320 | oe6 | 073 | 3?
SME 30 SA 394 59.5 0.68 3.37 0.68 3.37 0.83 0.93
SME30LSA | 28 | 28 | 80 | 20 | 14x12x9 47.0 76.5 111 | 532 | 141 | 532 | 107 | 121 | 4O
SME 35 SA 54.7 81.0 1.07 5.25 1.07 5.25 1.41 1.57
SME35LSA | >4 | 26 | 80 | 20} 14x12x9 67.6 1009 | 192 | 875 | 192 | 875 | 191 | 205 | &2
SME 45 SA 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 2.41 3.06
SME45LSA | 45 | 32 | 105 | 225 | 20x17x14 90.0 1436 | 288 | 1308 | 288 | 13.08 | 327 | 400 | 109
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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DIMENSIONES / DIMENSOES SME-SB /| SME-LSB

& & M.
=\
&4 ® = (S
o 4
sxt |
4-Sx( < c
w
B
Q) L
K Ly 4-G, H
20 N <
M : it i
] 1] | —
T ; |
‘ | od I
E | P
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° it ho | longitud
a :ra a”vcv © 0”91' YClwe | He | B | € | sxt | L T | N| G| K | e | G | lubricacién
SME 15 SB 64.4 26 48
SME 15 LSB 24 34 70.4 9.5 315 26 34 M4 x5 63 6 5 515) 2.7 - M4 G-M4
SME 20 SB 78.5 32 58.3
SME 20 LSB 28 42 975 1 4.7 32 45 M5x5.5 773 6 6 12 3.7 - M4 G-M6
SME 25 SB 92 35 71
SME 25 LSB 33 48 109 12.5 58 35 50 M6x7 88 8 7 12 4.7 - M4 G-M6
SME 25 SV 92 35 71
SME 25 LSV 36 48 109 125 | 5.8 35 50 M6x9 88 8 10 12 4.7 - M4 G-M6
SME 30 SB 107.6 40 80
SME 30 LSB 42 60 1326 16 7.5 40 60 M8x10 105 8 8 12 45 5.4 M6 G-M6
SME 35 SB 120.6 50 90
SME 35 LSB 48 70 1506 18 8 50 72 M8x11 120 1 8 12 5.4 6 M6 G-M6
SME 45 SB 140 60 106
SME 45 LSB 60 86 1745 20.5 10 60 80 M10x16 140.5 16 10 13.5 | 85 6.1 M6 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho |altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico kN.m KN.m Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SME 15 SB 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.19
SME 15 LSB 15 13 60 20 7.5%5.8x4.5 154 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.22 1.4
SME 20 SB 204 321 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.26
SME 20 LSB = 1242 ol AL D 25.3 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.35 s
SME 25 SB 28.3 44.3 0.45 214 0.45 214 0.52 0.31
SME 25 LSB 23 18 60 20 11x9x7 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.49 32
SME 25 SV 28.3 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.44
SME25Lsv | 23 | 18 | €0 | 20 | A1x9x7 33.0 56.1 071 | 320 | 071 | 320 | oe6 | 062 | 32
SME 30 SB 39.4 59.5 0.68 3.37 0.68 3.37 0.83 0.85
sME30LsB | 22 | 2 | 80 | 20 | 14x12x9 47.0 76.5 111 | 532 | 111 | 532 | 107 | 110 | 4
SME 35 SB 54.7 81.0 1.07 525 1.07 5.25 1.41 1.22
SME 35 LSB = = a0 AL Y 67.6 109.9 1.92 8.75 1.92 8.75 1.91 1.61 g
SME 45 SB 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 2.41 2.86
SME4sLsB | 45 | 32 | 105 | 225 | 20x17x14 90.0 143.6 288 | 1308 | 288 | 1308 | 327 | 357 | 10°
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si .
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RESUMEN DE PRODUCTOS

RESUMO DE PRODUTOS

Serie Tipo
-Patin de Rodillos
SMR-E 500 @ ann ‘))‘ 74 -Movimiento Silencioso y Mejor
Lubricacién
O OO -Carga Pesada
SMR-LE ¢ ApAA L 02 ?ﬁ- -Carga Super Pesada
-Patim de Rolos
SMR-S 555 ¢ AAA Oy 7% -Movimento Silencioso e Melhor
600 Lubrificagdo
-Carga Pesada
SMR-LS @ [ Y-Y-¥-1 ‘»" 74 -Carga Super Pesada
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s |

Cédigo de Producto :: Patin Cédigo de Produto :: Patim

SMR 25 E SS FO H

Serie: SMR T T ] |

Tamano: 25, 30, 35, 45, 55, 65

st

Tipo de Patin:

Pesada
E — Con Brida : montaje superior/inferior
S — Sin Brida : montaje superior

Super Pesada
LE — Con Brida : montaje superior/inferior
LS — Sin Brida : montaje superior

Tipo de proteccién contra polvo: UU, SS, ZZ, DD, KK

Precarga: FO (media), F1 (pesada), F2 (super pesada)

Precision: H, P

Codigos especiales: _ ,A,B .../...

Kit de lubricacion SL (opcional)

Caodigo de Producto :: Rail Caodigo de Produto :: Guia

SMR 25 R 1200 20 /20 H

Serie: SMR —r T T T

Tamafo: 25, 30, 35, 45, 55, 65

Tipo de montaje: R(superior : estandar), T(inferior)

Longitud rail: 1200 mm

E1: distancia del inicio de la guia al primer taladro

E2: distancia del ultimo taladro al final de la guia

Precision: H, P

Codigos especiales: __,A, B, .../...

Tipo de proteccién contra polvo de la guia: __,/CC, /MC, /MD

. 07
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DIMENSIONES / DIMENSOES SMR-E / SMR-LE

) Mp My
— —
=Nl = —
| S—
O OFEO — o0 | o
e 4f:> o
i G
6-S C
w
B
@) L T
\ ‘K L1 -G T‘ITZ&I uTﬂ@r,‘ A |L:
o) ‘ ‘ =
] NS iRk i H 9 )+ @ |
Hq h } it - Hzi‘ :M
1/ + + an i Wy ‘ Wi
Qd | I I T H
E| P
Modelo SMR | SMR | SMR | SMR | SMR | SMR
25 30 35 45 55 65
Tamafio s1 | M8 IM10|M10|M12|M14 | M16
del
Torﬁillo s2 | M6 | M8 | M8 |M10|M12|M14
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° " ho | lonaitud
a:ra a”V‘:‘l° 0"%'“ Wo |H[B|cCcl|C|s| L | T|T|T|T|N| G| K]/|e |G|lubrcacion
SMR 25 E 975 65.5
oMRooiE | 38 | 70 | 5% |235|48 |57 | 45| 40 M8 | o>0 (95(202| 10 58| 6 |12 (66|65 |M6| G-M6
SMR 30 E 112.4 75.9
oMR301E | 22 | 90 | 1asp | 31| 6 [ 72| 52| 44 (M0 50| 10 216 13 [67| 7 |12 8 | 7 |M6| GMe
SMR 35 E 125.3 82.3
oMR 3 g | 48 | 100 | 1202 | 33 |65 | 82| 62|52 M0 0| 12 |275| 15 95| 8 |12 | 8 | 7 (M6 | GMs
SMR 45 E 154.2 106.5
oMR4s e | 60 | 120 | 150 1375 & [100| 80 | 60 [M12| 1,20 (145(355| 15 [125( 10 [135( 10 | 10 | M6 | G-PT1/8
SMR 55 E 185.4 129.5
SMR oS e | 70 | 140 | 5o 435 10 [116| 95 | 70 [M14| 12021 17.5| 41 | 18 [155| 11 |135| 12 |795| M6 | G-PT1/8
SMR65LE | 90 | 170 | 302 |535| 12 | 142 | 110 | 82 [M16| 230 [195| 56 | 20 | 26 |165|135| 15 | 15 | M6 | G-PT1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N* | ancho [altura | paso | E Dyhxg |C-dinamico | C. estatico KN.m KN.m Mr | Patin | Rail
W1 H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SMR 25 E 274 57.4 063 | 363 | 063 | 363 | 066 | 075
SMR25LE | 23 | 235 ] 30 | 20 | 11x9x7 33.1 733 101 | 549 | 101 | 549 | o084 | 095 | 3
SMR 30 E 395 82.7 101 | 590 | 101 | 590 | 115 | 14
SMR30LE | 28 | 275 ] 40 | 20 | 14x12x9 49.4 110.3 178 | 960 | 178 | 960 | 153 | 172 | °
SMR 35 E 55.6 17.0 163 | 959 | 163 | 959 | 198 | 1.95
SMR35LE | 34 | 305 | 40 | 20 | 14x12x9 69.6 156.0 286 | 1557 | 286 | 1557 | 263 | 245 | '
SMR 45 E 89.3 184.1 327 | 1848 | 327 | 1848 | 418 | 39
SMR4sLE | 40 | 37 | 525|225 20x17x14 110.6 242.2 56 | 2056 | 56 | 2056 | 55 | 45 | "2
SMR 55 E 127.8 256.5 551 | 3089 | 551 | 3089 | 6.96 6
SMR55LE | 0% | 43 | 60 | 30 | 23x20x16 163.2 351.0 | 10.16 | 53.02 | 1016 | 5302 | 952 | 79 | %8
SMR65LE | 63 | 52 | 75 | 35 | 26x22x18 2635 5837 | 2149 | 111.99 | 2149 | 11199 | 1873 | 176 | 224
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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DIMENSIONES / DIMENSOES SMR-S / SMR-LS

< & My
© &
o egae oo | =
T T T ®
ﬁ} >
e L
6-Sx ¢ C
G) L W‘
K L1 \
4-Gq .
—
L N st T H e |
! | + - S — H
hi || — —
Hi 1 p i | i | | | Hy F
/0 i i o NN f
@d | | [ [ [ |
el p |
Dimensiones exteriores (mm) Dimensiones del patin (mm)
Modelo N° " to | lonaitud
a :ra anvcv © °”9L' Ylwe | H2 | B | | s | ¢ L1 T | N| G| K | e | G [lubricacion
SMR 25 S 97.5 35 65.5
SMR 25 LS 40 48 115.5 12.5 4.8 35 50 M6 10.5 83.5 9.5 10 12 6.6 6.5 M6 G-M6
SMR 30 S 112.4 40 75.9
SMR 30 LS 45 60 135.2 16 6 40 60 M8 12 08.7 10 10 12 8 7 M6 G-M6
SMR 35S 125.3 50 82.3
SMR 35 LS 55 70 1535 18 6.5 50 72 M8 14 1105 12 15 12 8 7 M6 G-M6
SMR 45 S 154.2 60 106.5
SMR 45 LS 70 86 1894 20.5 8 60 80 M10 19 1417 17 20 13.5 10 10 M6 G-PT 1/8
SMR 55 S 185.4 75 129.5
SMR 55 LS 80 100 235.4 23.5 10 75 95 M12 19 1795 18 21 13.5 12 7.95 M6 G-PT 1/8
SMR 65 LS 90 126 302 31.5 12 76 120 | M16 20 230 195 | 16.5 | 135 15 15 M6 G-PT 1/8
Dimensiones del rail (mm) Cap. de carga Momento estatico Peso
o Mp My
Modelo N ancho | altura| paso | E Dxhxd C. dinamico | C. estatico KN.m KN.m Mr Patin | Rail
Wi H1 P std kN kN - - kN.m Kg kg/m
simple* | doble* | simple* | doble*
SMR 25 S 27.4 57.4 0.63 3.63 0.63 3.63 0.66 0.65
SMR25LS | 23 | 235 | 30 | 20 | 11x9x7 33.1 733 101 | 549 | 101 | 549 | 084 | 085 | 3P
SMR 30 S 39.5 82.7 1.01 5.90 1.01 5.90 1.15 1
SMR30LS | 28 | 275 | 40 | 20 | 14x12x9 49.4 110.3 178 | 960 | 178 | 960 | 153 | 1.22 g
SMR 35 S 55.6 117.0 1.63 9.59 1.63 9.59 1.98 1.65
SMR35Ls | o4 | 305 | 40 | 20 | 14x12x9 69.6 156.0 286 | 1557 | 286 | 1557 | 263 | 215 | |
SMR 45 S 89.3 184 .1 3.27 18.48 3.27 18.48 4.18 3.2
SMR45Ls | 4° | 37 | 5251225 | 20x17x14 110.6 242.2 56 | 2056 | 56 | 2056 | 55 | 41 | "2
SMR 55 S 127.8 256.5 5.51 30.89 5.51 30.89 6.96 51
SMR55LS | O3 | 43 | 60 | 30 | 23x20x16 163.2 3510 | 1016 | 5302 | 1016 | 5302 | 952 | 7 | '°8
SMR 65LS 63 52 75 35 26x22x18 263.5 583.7 21.43 111.99 21.43 111.99 | 18.73 13.3 22.4
Nota*: simple: Patin individual
doble: Dos patines con contacto entre si
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HUSILLOS DE BOLAS

Los husillos PMI estan realizados con equipos de
alta tecnologia y segun unos procesos de fabricacion
muy diferenciados con respecto a otros fabricantes.

Seguimos una estricta politica de calidad por cada una
de las etapas del proceso produtivo, desde la selecion
de material para el procedimiento del laminado, hasta el
tratamiento termico y la post-produccion.
Nuestro compromiso es proporcionar a los clientes
productos de la mejor calidad.

Esta nueva tecnologia tiene la ventaja de dar lugar a
una produccion mas rapida a precios mas bajos.

Ademas de las diferencias en los desvios y la tolerancia

geomeétrica, los husillos laminados y rectificados pueden
eliminar el juego axial mediante utilizaciéon de una precarga.

FUSOS DE ESFERAS

Os fusos PMI sado feitos com equipamentos de alta
tecnologia e segundo um processo de fabrico muito
diferenciado dos demais fabricantes.

Seguimos uma estrita politica de qualidade para cada uma
das etapas do processo produtivo, desde a selegdo de
material para o procedimento do laminado até ao
tratamento térmico e a pos- produgéo.

O nosso compromisso € oferecer aos clientes os melhores
produtos de qualidade.

Esta nova tecnologia tem a vantagem de originar uma
produc¢ao mais rapida a pre¢cos mais baixos.

Além das diferengas nos desvios e da tolerancia
geomeétrica, os fusos laminados e retificados podem eliminar
0 jogo axial mediante a utilizacdo de uma précarga.

Durante el proceso de fabricacion, los
cilindros en los dos ejes del laminado

de roscas emplean un sistema hidraulico
para la correccién de la presién y precision

Se usa el rodilo Bad Diiben (aleman) para
mantener la estabilidad de la maquina de
laminacion y la calidad del producto laminado

de posicionamiento

CARACTERISTICAS DE LOS HUSILLOS PMI
Los Husillos son estandarizados

(en conformidad con la norma JIS B1192 y la norma
DIN 69051)

ALTA PRECISION DE LAS TUERCAS LAMINADAS

El proceso de fabricacién de tuercas laminadas es idéntico
a las tuercas rectificadas. Tratamiento superficial endurecido
y rosca interior rectificada, garantizan durabilidad y suavidad
de funcionamiento.

LAS TUERCAS LAMINADAS SON INTERCAMBIABLES

Sin precarga y dentro del juego axial maximo admisible,
diferentes tipos de tuercas pueden ser utilizadas en el
mismo husillo.

PRECISION DE LOS HUSILLOS LAMINADOS (€300)
Segun JIS B1192 -1997, la definicion de la precision de
estos husillos es medida en secciones aleatorias de
300 mm. (ver tablas de precisién seguintes)

CARACTERISTICAS DOS FUSOS PmI

Os Fusos sdo standarizados

(em conformidade com a norma JIS B1192 e a norma
DIN 69051)

ALTA PRECISAO DAS FEMEAS LAMINADAS

O processo de fabrico das fémeas laminadas é idéntico ao
das fémeas retificadas. Tratamento superficial endurecido
e rosca interior retificada, garantem durabilidade e
suavidade de funcionamento.

AS FEMEAS LAMINADAS PODEM MUDAR-SE ENTRE S|

Sem précarga e dentro do jogo axial maximo admitido,
podem ser utilizadas diferentes tipos de fémeas no mesmo
fuso.

PRECISAO DOS FUSOS LAMINADOS (€30)

Segundo a norma JIS B1192 -1997, a definicdo de
precisdo destes fusos € medida em seccgdes aleatodrias, de
300 mm. (ver tabelas de precisao seguintes)
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TABLAS DE PRECISION

DESVIO MAXIMO EN 300 mm

um um
Grado C5 C6 c7 Cc8 C10 Grado C5 C6 c7 (03] Cc10
ISO, DIN 23 52 210 PMI eP=%(lu/300)*e300 lu: longitud efectiva de la rosca (mm)
Jis 18 50 210
um
PMI 18 25 50 100 210 P grado
C5 C6 c7 Cc8 Cc10
longitud
0~100 15 20 44 84 178
101~200 16 22 48 92 194
201~315 18 25 50 100 210

TABLA DE REFERENCIA DEL DIAMETRO EXTERIOR NOMINAL Y PASO DEL HUSILLO LAMINADO

Los husillos de bolas ofrecen una variedad de especificaciones, precisiones de paso,
y una longitud maxima de laminacion. Ver tablas seguintes.

Husillo Paso Longitud Grado de precision (€300)
nominal max. husillos Husillo | Longitud max. del balanceo (mm)
‘ laminados nominal
9 exterior | 4 5 |508| 6 10 16 | 20 | 25 | 32 | 40 (mm) @ exterior 1ISO5 1ISO7 - 1ISO10
14 ® ® 3000 12 1500 1500 1500 1500
15 ® ® ® 3000 14 1500 3000 3000 3000
16 ® ® ® ® 3000 15 2000 3000 3000 3000
20 ® ® ® ® 3000 16 2000 3000 3000 3000
25 ® 00|00 ° ° 6000 20
28 ° ° 6000 22
32 eO |00 ° ° ° 6000 A
32
= hd 6000 3000 | 6000 | 6000 | 6000
38 ° ° ° 6000 36
40 ° ° ° ° 6000 38
50 ° 6000 40
@ rosca derecha O rosca izquierda 50
P.S. Los husillos laminados estan limitados en longitud y precision,
por favor péngase en contacto con nosotros para otros requisitos
JUEGO AXIAL MATERIALES Y DUREZA
Husillo O.D. @d (mm) 6~32 36~50 Denominacion Material Tr?;:n':iiz:m I:():rReé;a
Juego axial max. (mm) 0.04 0.07 Husillo laminado S.SSC/ Induccion 58~62
equivalente
En los husillos laminados se puede eliminar el juego axial mediante Tuercas SCM420H / Carburado | 58~62
la precarga. Por favor, péngase en contacto con nuestras ventas equivalente

si se requiere precarga

46




XPMI

TIPO DE TUERCAS PARA HUSILLOS

RFSDN

25 05 A 4T
_I_— Vueltas efectivas
@ bolas (mm)

Paso (mm)

D: Deflector

I: Interno

W: Sumergido
V: Extrusivo

4 R15 10 A -C7

1500

@ bolas (mm)

Paso (mm)

GRADO DE PRECISION DE LOS HUSILLOS (en 300 mm)

K: Cassette de tope

Tuerca individual

Numero de roscas

Linear Motion Systems

TIPO DE FEMEAS PARA FUSOS

Husillo nominal O.D. (mm)
W: husillo laminado N: modelo estandar europeo

Tipo de circulacion de bolas

Tipo de tuerca (F: con brida, R: sin brida, S: cuadrada)

Direccion de la rosca (R: derecha, L: izquierda)

—I_— Grado de precision del husillo: C5, C6, C7, C8, C10

Longitud del husillo (mm)

Husillo nominal O.D. (mm)
Direccion de la rosca (R: derecha, L: izquierda)

TABLA DEL DIAMETRO DE LAS BOLAS

Grado c5 c6 c7 cs c10 A B c D F z v
@ bolas
mm
ISO, DIN 23 52 210 (mm) 2.381 | 3.175 | 3.969 | 4.762 | 6.350 | 2.000 | 3.000
JIis 18 50 210
PMI 18 25 50 100 210
um

Modelos estandar / Modelos standard

FSIN FSIW FSDN
FSKW FSDW

Modelos opcionales / Modelos opcionais

FSww FSVW RSVW

SSvw FSBW
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FSIN
Q(oil hole) ] Q(oil hole) 6x L Temporary
= g;);embly Holes 30" Assembly Holes é Dummy Shaft
N d \»@
/ LW |
ke Lo 1
\ | ) w B B
45°\ @5\\\4,/’@5/¥ =
. oa| |oDge
H
d<40
Tamaiio Tasa carga . .
del husillo el bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
@ bola | o ias | dinamico | estatico | O.D. | longitud brida orificio | orificio | rigidez
O.D. | Paso aceite | montaje modelo de la tuerca
Cam | Coam | D L A|lT|IW|G|H| q X | kgflum
16 5 3.175 3 1050 2200 28 42 48 | 10 | 38 | 20 | 40 | M6X1P 55 17 FSIN1605B-3.0P
3 1200 2780 44 24 FSIN2005B-3.0P
20 5 3.175 36 58 | 12 | 47 | 22 | 44 | M6x1P 6.5
4 1530 3720 50 25 FSIN2005B-4.0P
3 1320 3540 44 28 FSIN2505B-3.0P
5 3.175 40 62|12 | 51| 24 | 48 | M6x1P 6.5
25 4 1700 4720 50 37 FSIN2505B-4.0P
10 4.762 4 2810 6610 85 62|12 | 51| 24 | 48 | M6x1P 6.5 32 FSIN2510D-4.0P
3 1470 4560 47 37 FSIN3205B-3.0P
5 3.175 4 1900 6090 50 50 80|12 65| 31 |62 | M6X1P 9 50 FSIN3205B-4.0P
32 6 2690 9150 66 69 FSIN3205B-6.0P
3 3680 8750 74 39 FSIN3210F-3.0P
10 6.350 50 80|12 | 65| 31 | 62 | M6X1P 9
4 4720 11670 80 50 FSIN3210F-4.0P
4 2090 7670 54 52 FSIN4005B-4.0P
S | 3175 6 2040 | 11510 66 77 FSIN4005B-6.0P
40 63 93 (15|78 | 35|70 | M8x1P 9
10 | 6.350 3 4140 | 11130 74 46 FSIN4010F-3.0P
4 5310 14850 82 60 FSIN4010F-4.0P
3 4610 14090 78 54 FSIN5010F-3.0P
50 10 6.350 4 5890 18780 75 88 110| 18 | 93 [42.5| 85 | M8x1P 1 70 FSIN5010F-4.0P
6 8350 28170 106 103 FSIN5010F-6.0P

1. Cam y Coam son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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FSDN

FLANGE:A

FLANGE:B

T

FLANGE:C

T
LAY

a
N,

o]

0
)

| @Dg6® new wiper both ends
Tamaﬁ.o T?s? carga Dimensiones de las tuercas (mm)
del husillo basica (kgf)
Ghola | YU i smico [ estético | O.D. |longitud brida orificio | orificio | rigidez
O.D. | Paso aceite | montaje modelo de la tuerca
Cam | Coam | D L A|lT|IW|G|H| q X | kgflum
5 4 1210 1530 28 39 48 | 10 | 38 | 20 | 40 | M6X1P 5.5 22 FSDN1605V-4.0P
15 10 3 3 950 1650 28 47 48 | 10 | 38 | 20 | 40 | M6X1P 5.5 17 FSDN1605V-3.0P
16 3 910 1600 28 64 48 | 10 | 38 | 20 | 40 | M6X1P 5.5 17 FSDN1605V-3.0P
20 5 3475 4 1570 3270 36 40 58 | 10 | 47 | 22 | 44 | M6X1P 6.6 28 FSDN2005B-4.0P
20 4 1460 3120 36 58 58 | 10 | 47 | 22 | 44 | M6X1P 6.6 28 FSDN2020B-4.0P
5 5 2130 3740 40 46 62|10 | 51| 24 | 48 | M6X1P| 6.6 41 FSDN2505B-5.0P
25 10 3.175 4 1740 4120 40 60 62 |10 | 51| 24 | 48 | M6X1P 6.6 33 FSDN2510B-4.0P
25 4 1610 3900 40 68 62 |10 | 51 | 24 | 48 | M6X1P 6.6 33 FSDN2525B-4.0P
5 3.175 6 2800 8190 50 53 80|12 | 65| 31 | 62 | M6X1P 9 59 FSDN3205B-6.0P
. 10 5 3240 8480 50 73 80|12 |65 | 31 | 62 | M6X1P 9 52 FSDN3210C-5.0P
20 3.969 4 2600 6640 50 101 80|12 |65 | 31 | 62 | M6X1P 9 42 FSDN3220C-4.0P
32 4 2460 6340 50 82 80 (12|65 | 31 | 62 | M6X1P 9 41 FSDN3232C-4.0P
10 5 6500 15610 63 78 93 (15|78 | 35| 70 | M8x1P 9 64 FSDN3810F-5.0P
38 20 6.350 4 5250 12240 63 107 93 (15|78 | 35|70 | M8x1P 9 52 FSDN3820F-4.0P
40 4 4940 11770 63 104 93|15 |78 | 35|70 | M8x1P 9 51 FSDN3840F-4.0P

1. Cam y Coam son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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XPMI

PMI

Linear Motion Systems

FSWW
Qfoil hole) 4-X Assembly Holes T L
n Temporary
— Dummy Shaft
r%, | } c {@2} L]
H oA @D g6
Tamaio Tasa carga . .
del husillo el bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
@ bola | ¢ ctivas | dindmico | estatico | O.D. |longitud brida orificio | orificio | rigidez
0O.D. | Paso montaje | aceite modelo de la tuerca
Ca Co D L Al T|W]|H X Q | kgflum

12 4 2.381 2.5x1 285 533 30 40 52 | 10 | 40 | 31 4.5 M6x1P 9 FSWW1204A-2.5P
5 2 2.5x1 270 350 26 40 47 | 10 | 37 | 30 4.5 M6x1P| 8.2 FSWW12052-2.5P
" 4 2.381 3.5x1 500 1100 35 42 57 | 10 | 45 | 40 4.5 M6x1P| 15 FSWW1404A-3.5P
5 3.175 2.5x1 515 990 40 40 57 | 10 | 45 | 40 4.5 M6x1P| 11 FSWW1405B-2.5P
15 10 3.175 2.5x1 440 680 34 55 57 | 10 | 45 | 34 5.5 M6x1P| 12 FSWW1510B-2.5P
1.5x2 540 1260 44 15 FSWW1604A-3.0P
4 2.381 2.5x1 460 1050 34 41 57 | 11 | 45 | 34 515 M6x1P| 13 FSWW1604A-2.5P
3.5x1 610 1470 42 17 FSWW1604A-3.5P
. 1.5x2 640 1370 45 15 FSWW1605B-3.0P
2.5x1 550 1140 41 13 FSWW1605B-2.5P

5 3.175 40 63 | 11 | 51 | 42 5.5 M6x1P
2.5x2 1000 2280 56 23 FSWW1605B-5.0P
3.5x1 730 1600 46 17 FSWW1605B-3.5P
10 3.175 2.5x1 550 990 40 56 63 | 11 | 51 | 42 5.5 M6x1P| 13 FSWW1610B-2.5P
1.5x2 740 1870 45 19 FSWW2004A-3.0P
2.5x1 630 1560 42 16 FSWW2004A-2.5P

4 2.381 40 67 | 11 | 55 | 52 55 M6x1P
2.5x2 1140 3120 56 30 FSWW2004A-5.0P
3.5x1 840 2180 46 22 FSWW2004A-3.5P
20 1.5x2 730 1740 45 18 FSWW2005B-3.0P
2.5x1 625 1450 42 15 FSWW2005B-2.5P

5 3.175 44 67 | 11 | 55 | 62 5.5 M6x1P
2.5x2 1130 2900 56 28 FSWW2005B-5.0P
3.5x1 830 2030 46 20 FSWW2005B-3.5P
10 4.762 2.5x1 1100 2200 52 61 82 | 12 | 67 | 64 6.6 M6x1P | 16 FSWW2010D-2.5P
1.5x2 980 2640 44 24 FSWW2504A-3.0P
2.5x1 840 2200 40 20 FSWW2504A-2.5P

4 2.381 46 69 | 11 | 57 | 52 B3 M6x1P
2.5x2 1520 4400 49 38 FSWW2504A-5.0P
3.5x1 1120 3080 42 27 FSWW2504A-3.5P
1.5x2 840 2200 45 21 FSWW2505B-3.0P
2.5x1 720 1830 41 18 FSWW2505B-2.5P

5 3.175 50 73 | 11 | 61 | 56 6.6 M6x1P
25 2.5x2 1120 3710 56 37 FSWW2505B-5.0P
3.5x1 960 2560 46 24 FSWW2505B-3.5P
1.5x2 1490 3340 71 23 FSWW2510D-3.0P
10 4.762 2.5x1 1270 2780 58 65 85 |15 | 71 | 64 6.6 M6x1P | 20 FSWW2510D-2.5P
3.5x1 1700 3890 75 27 FSWW2510D-3.5P
2.5x1 1720 3590 69 21 FSWW2510F-2.5P

10 6.350 60 96 | 15 | 78 | 72 9 M6x1P
2.5x2 3200 7170 97 40 FSWW2510F-5.0P
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< PMI

Linear Motion Systems

FSWW
Qfoil hole) 4-X Assembly Holes T L
n Temporary
— Dummy Shaft
H oA @D g6
Tamaio Tasa carga . .
del husillo el bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
@ bola | o ctivas | dindmico | estatico | O.D. |longitud brida orificio | orificio | rigidez
0O.D. | Paso montaje | aceite modelo de la tuerca
Ca Co D L Al T|W]|H X Q | kgflum

1.5x2 910 2470 46 21 FSWW2805B-3.0P
2.5x1 780 2060 42 18 FSWW2805B-2.5P

28 5 3.175 55 83 |12 | 69 | 62 6.6 |M8x1P
2.5x2 1410 4120 56 33 FSWW2805B-5.0P
3.5x1 1040 2880 47 24 FSWW2805B-3.5P
1.5x2 990 2830 47 26 FSWW3205B-3.0P
2.5x1 850 2360 43 22 FSWW3205B-2.5P
B 3.175 2.5x2 1540 4720 58 57 85 |12 | 71 | 64 6.6 |M8x1P| 41 FSWW3205B-5.0P
2.5x3 2180 7080 72 59 FSWW3205B-7.5P
32 3.5x1 1130 3300 47 29 FSWW3205B-3.5P
1.5x2 2260 5620 78 29 FSWW3210F-3.0P
2.5x1 1930 4680 69 25 FSWW3210F-2.5P

10 6.350 67 103| 15 | 85 | 78 9 M6x1P
2.5x2 3130 9410 97 49 FSWW3210F-5.0P
3.5x1 2580 6550 78 33 FSWW3210F-3.5P
1.5x2 2170 6480 81 30 FSWW3610F-3.0P
36 10 6.350 2.5x2 3370 10800 | 70 99 110 17 | 90 | 82 " M6x1P | 29 FSWW3610F-5.0P
3.5x1 2480 7560 81 35 FSWW3610F-3.5P
1.5x2 1180 3560 50 37 FSWW4005B-3.0P
2.5x1 1010 2970 48 32 FSWW4005B-2.5P
5 3.175 2.5x2 1830 5940 67 60 101| 15 | 83 | 78 9 M8x1P| 60 FSWW4005B-5.0P
2.5x3 2600 8910 75 87 FSWW4005B-7.5P
40 3.5x1 1350 4160 50 43 FSWW4005B-3.5P
1.5x2 2270 7200 81 39 FSWW4010F-3.0P
2.5x1 1940 6000 71 34 FSWW4010F-2.5P

10 6.350 76 116 | 17 | 96 | 88 11 M6x1P
2.5x2 3520 12000 100 59 FSWW4010F-5.0P
3.5x1 2590 8400 81 45 FSWW4010F-3.5P
1.5x2 2510 9000 81 31 FSWW5010F-3.0P
2.5x1 2150 7500 71 39 FSWW5010F-2.5P
2.5x2 3900 15000 101 72 FSWW5010F-5.0P

50 10 6.350 88 128 | 18 | 108|100 11 M6x1P
2.5x3 5520 22500 131 105 FSWW5010F-7.5P
3.5x1 2870 10500 81 53 FSWW5010F-3.5P
3.5x2 4940 21000 126 98 FSWW5010F-7.0P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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XPMI

PMI Linear Motion Systems

FSVW
Q(oil hole) L
T Temporary
] Dummy Shaft
5-X
Assembly Holes
41 -
i
o8
|
=
: on
G 2A | 9D g6
Tamaio Tasa carga . .
del husillo bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
@ vueltas dinami tati oD. | longitud tubo de ifici ifici iaid
bola | efectivas | din@mico | estatico | O.D. | longitu brida orificio | orificio | rigidez
0.D. | Paso retorno | montaje | aceite moctjue;cﬁccie la
Ca Co D L AlTIwlac|lulv X Q kgf/jum
14 4 12381 3.5x1 500 1100 25 42 5510 (40| 19|19 | 21 4.5 M6x1P| 15 FSVW1404A -3.5P
3.175 | 2.5x1 515 990 30 43 50|10 (40|22 |22 |21 4.5 M6x1P| 11 FSVW1405B-2.5P
1.5x2 540 1260 50 15 FSVW1605B-3.0P
2.5x1 550 1140 43 13 FSVW1605B-2.5P
16 5 |3.175 34 5412|4124 |20 |23 515 M6x1P
2.5x2 1000 2280 60 23 FSVW1605B-5.0P
3.5x1 730 1600 50 17 FSVW1605B-3.5P
1.5x2 730 1740 50 18 FSVW2005B-3.0P
2.5x1 625 1450 43 15 FSVW2005B-2.5P
5 |3.175 40 60|12 |50 28|28 |27 4.5 M6x1P
20 2.5x2 1130 2900 60 28 FSVW2005B-5.0P
3.5x1 830 2030 50 20 FSVW2005B-3.5P
10 | 4.762 | 2.5x1 1100 2200 40 60 67|12 |53 (30|30 |30 6.6 M6x1P| 16 FSVW2010-2.5P
2.5x1 720 1830 45 18 FSVW2505B-2.5P
5 |3.175 42 71|12 | 57|28 |28 |32 6.6 M6x1P
2.5x2 1120 3710 60 37 FSVW2505B-5.0P
1.5x2 1480 3340 75 23 FSVW2510D-3.0P
25 10 |4.762 | 2.5x1 1270 2780 45 65 72 16|58 |34 |29 |34 6.6 M6x1P| 20 FSVW2510D-2.5P
3.5x1 1690 3900 75 27 FSVW2510D-3.5P
2.5x1 1720 3590 68 21 FSVW2510F-2.5P
10 | 6.350 44 7915|162 |34 |34 |37 9 M6x1P
2.5x2 3200 7170 98 40 FSVW2510F-5.0P
1.5x2 910 2470 50 21 FSVW2805B-3.0P
2.5x1 780 2060 45 18 FSVW2805B-2.5P
28 5 |3.175 44 70 (12| 56|28 |28 |34 6.6 M6x1P
2.5x2 1410 4120 60 33 FSVW2805B-5.0P
3.5x1 1040 2880 50 24 FSVW2805B-3.5P
1.5x2 990 2830 50 26 FSVW3205B-3.0P
2.5x1 850 2360 45 22 FSVW3205B-2.5P
5 |3.715| 2.5x2 1540 4720 50 60 76|12 |63 |36 | 30|38 6.6 M6x1P| 41 FSVW3205B-5.0P
2.5x3 2180 7080 75 59 FSVW3205B-7.5P
32 3.5x1 1130 3300 50 29 FSVW3205B-3.5P
1.5x2 2260 5620 78 29 FSVW3210F-3.0P
2.5x1 1930 4680 72 25 FSVW3210F-2.5P
10 | 6.350 55 97 (18 | 75|39 |39 |44 1 M6x1P
2.5x2 3130 9410 101 49 FSVW3210F-5.0P
3.5x1 2580 6550 78 33 FSVW3210F-3.5P
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< PMI

Linear Motion Systems

FSVW
Q(oil hole) L
T Temporary
] Dummy Shaft
5-X
Assembly Holes
41 -
i
@ & @ _U=|
|
&
: on
G 2A | 9D g6
Tamafio Tasa carga Dimensiones de las tuercas (mm)
del husillo basica (kgf)
@ | yuellas | ami tatico | O.D. | longitud tubode | - orificio | orificio | rigid
bola | efectivas | dinamico | estatico | O.D. | longitu brida orificio | orificio | rigidez
0.D. | Paso retomo | montaje | aceite moiijécr)cc;e la
Ca Co D L AlTIwlclul|vVv X Q kgf/jum
1.5x2 2170 6480 82 18 30 FSVW3610F-3.0P
2.5x1 1860 5400 70 17 29 FSVW3610F-2.5P
36 10 | 6.350 60 105—— 80 | 42 | 35| 49 11 M6x1P
2.5x2 3370 10800 98 18 55 FSVW3610F-5.0P
3.5x1 2480 7560 82 18 35 FSVW3610F-3.5P
1.5x2 1180 3560 55 45 FSVW4005B-3.0P
2.5x1 1010 2970 50 45 FSVW4005B-2.5P

5 |3.175| 2.5x2 1830 5940 58 65 92 (16 |72 |42 | 34 | 46 9 M8x1P| 60 FSVW4005B-5.0P
2.5x3 2600 8910 80 87 FSVW4005B-7.5P

o 3.5x1 1350 4160 55 43 FSVW4005B-3.5P
1.5x2 2270 7200 82 39 FSVW4010F-3.0P
2.5x1 1940 6000 72 34 FSVW4010F-2.5P

106| 18 | 85 | 44 | 42 | 52 11 PT1/8”

10 | 6.350 | 2.5x2 3520 12000 | 65 102 59 FSVW4010F-5.0P
3.5x1 2590 8400 82 45 FSVW4010F-3.5P
3.5x2 4450 16800 123 (114]| 20 | 90 44 | 52 14 M6x1P | 81 FSVW4010F-7.0P
1.5x2 2510 9000 84 31 FSVW5010F-3.0P
2.5x1 2150 7500 74 39 FSVW5010F-2.5P
2.5x2 3890 15000 | 78 104 |119]| 18 | 98 | 52 | 48 1 PT1/8"| 73 FSVW5010F-5.0P

50 10 | 6.350 62
2.5x3 5510 22500 134 105 | FSVW5010F-7.5P
3.5x1 2870 10500 84 53 FSVW5010F-3.5P
3.5x2 4940 21000 | 80 125 (138|222 |110 52 18 M6x1P| 98 FSVW5010F-7.0P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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XPMI

PMI Linear Motion Systems

RSVW
Temporary
L Dummy Shaft
LT
’rﬂ ’c”} ) TR
s e 3 Sl
N & N4l
@D g6
Tamaiio Tasa carga . .
del husillo bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
vueltas
@ bola ; dinamico | estatico 0.D. longitud brid tubode | rigidez
efectivas a
0.D. | Paso retorno modelo de la tuerca
Ca Co D L M T U v | kgf/lum
14 4 2.381 3.5x1 500 1100 25 42 M24x1.0P 10 | 19 | 21 15 RSVW1404-3.5P
3.175 2.5x1 515 990 30 43 M26x1.5P 10 | 22 | 21 1 RSVW1405-2.5P
20 5) 3.175 2.5x1 625 1450 40 43 M36x1.5P 12 | 28 | 27 15 RSVW1605-2.5P
2.5x1 720 1830 48 18 RSVW2505-2.5P
5 3.175 42 M40x1.5P 15 | 28 | 32
25 2.5x2 1120 3710 63 37 RSVW2505-5.0P
2.5x1 1720 3590 68 21 RSVW2510-2.5P
10 6.350 44 M42x1.5P 15 | 34 | 47
2.5x2 3200 7170 98 40 RSVW2510-5.0P
2.5x1 1930 4680 72 25 RSVW3210-2.5P
32 10 6.350 55 M50x1.5P 18 | 39 | 44
2.5x2 3130 9410 101 49 RSVW3210-5.0P
40 10 6.350 3.5x2 4450 16800 65 128 M60x2.0P 25 | 44 | 52 81 RSVW4010-7.0P
50 10 6.350 3.5x2 4940 21000 80 143 M75x2.0P 40 | 52 | 62 98 RSVW5010-7.0P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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Linear Motion Systems

FSBW
Q(oil hole) 4-X L Temporary
Assembly Holes T Dummy Shaft
/30‘5:« 30 T
%ﬁ e 1 /?T L
A\ D | [n§ // |
w = i S
\@1\ y
H oA @D g6
Tamano Tasa carga . .
del husillo bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
(%] vueltas L . ) -
bola | efectivas | dinémico | estatico | O.D. | longitud brida orificio | orificio | rigidez
O.D. | Paso montaje | aceite modelo de la tuerca
Ca Co D L Al TIwW]|H X Q kgf/lum

12 5 |2.000| 2.5x1 270 350 26 40 47 | 10 | 37 | 30 4.5 M6x1P | 8.2 FSBW1205-2.5P
" 4 2381 | 3.5x1 500 1100 31 40 50 | 10 | 40 | 37 4.5 M6x1P 15 FSBW1404-3.5P

5 |3.175| 2.5x1 S 990 32 40 50 | 10 | 40 | 38 4.5 M6x1P 11 FSBW1405-2.5P
16 5 |3.175| 2.5x1 570 1130 34 40 54 | 10 | 44 | 40 4.5 M6x1P 13 FSBW1605-2.5P
o0 4 12381| 2.5x1 415 850 40 41 59 | 10 | 50 | 46 4.5 M6x1P 14 FSBW2004-2.5P

5 |3.175| 2.5x1 620 1450 40 40 59 | 10 | 50 | 46 4.5 M6x1P 16 FSBW2005-2.5P
25 4 12381 2.5x1 450 980 43 41 67 | 10 | 55 | 50 4.5 M6x1P 17 FSBW2504-2.5P

5 |3.175| 2.5x1 720 1830 43 40 67 | 10 | 55 | 50 5.5 M6x1P 18 FSBW2505-2.5P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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PMI

Linear Motion Systems

SSVW
4-JxK Q(oil hole) M6x1P L Temporary
Assembly Holes ”TF* EC A Dummy Shaft
= Lﬂ |t a |
= o KN o N N i
N W ' -
== &
G|
H U
Tamafio Tasa carga Dimensiones de las tuercas (mm)
del husillo basica (kgf)
6} vueltas | | » . orificio altura o
bola | efectivas | din@mico | estatico | longitud | ancho | altura orificio montaje aceite superficie | rigidez modelo de la
O.D. | Paso referencia tuerca
Ca Co L W H AlB|C K E = G U kgf/jum
14 4 |2.381| 3.5x1 500 1100 35 34 13 | 22| 26 |65 | M4x7 | 6 2 6 18 15 SSVW1404-3.5P
5 |3.175| 2.5x1 515 990 35 34 13 | 22| 26 | 65| M4x7 | 6 2 6 18 1 SSVW1405-2.5P
16 5 |3.175| 2.5x1 590 1210 35 42 16 | 22| 32 | 65| M5x8 | 6 2 8 | 21 13 SSVW1605-2.5P
20 5 |3.175| 2.5x1 625 1450 35 48 17 | 22 | 35 | 6.5 |M6x10| 6 3 |9.15] 22 15 SSVW2005-2.5P
10 [4.762| 2.5x1 1100 2220 58 48 18 [ 35| 35 |11.5|M6x10| 10 | 2 | 95| 25 16 SSVW2010-2.5P
o 5 |[3.175] 2.5x1 720 1830 35 60 20 |22 | 40 | 6.5 |M8x12| 7 5 195 25 18 SSVW2505-2.5P
10 [6.350| 2.5x2 3240 7170 94 60 23 |60 | 40 | 17 | M8x12| 10 | - 10 | 30 40 SSVW2510-5.0P
28 6 |[3.175| 2.5x2 1380 4140 67 60 22 | 40 | 40 |13.5|M8x12 | 8 5 |10 | 27 39 SSVW2806-5.0P
2.5x1 1930 4680 64 45 9.5 25 SSVW3210-2.5P
32 10 |6.350 70 26 50 M8x12 | 10 | - 12 | 36
2.5x2 3130 9410 94 60 17 49 SSVW3210-5.0P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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Linear Motion Systems

FSKW
Q(oil hole) L Temporary
4- X Assembly Holes T Dummy Shaft
302~ 30" ==
& U -
o @
® K L _
W A1 L]
\®\ y
H oA @Dgb
Tamano Tasa carga . .
del husillo bésica (kgf) Dimensiones de las tuercas (mm)
14} vueltas | ) ] . e s -
bola | efectivas | din@mico | estatico | O.D. | longitud brida orificio | orificio | rigidez
O.D. | Paso montaje | aceite modelo de la tuerca
Ca Co D L Al TIw]|H X Q kgf/lum
15 10 | 3.175| 2.8x2 1000 2570 34 44 57 | 10 | 45 | 40 5.5 M6x1P 26 FSKW1510-5.6P
16 16 | 3.175| 1.8x1 330 640 32 38 53 | 10 | 42 | 38 4.5 M6x1P 9 FSKW1616-1.8P
20 20 |3.175| 1.8x2 780 2280 39 52 62 | 10 | 50 | 46 5.5 M6x1P 21 FSKW2020-3.6P
1.8x2 1230 3570 27 FSKW2525-3.6P
25 25 | 3.969 47 62 74 | 12 | 60 | 56 6.6 M6x1P
1.8x4 2230 7140 52 FSKW2525-7.2P
1.8x2 1760 5500 33 FSKW3232-3.6P
32 32 |4.762 58 78 92 | 156 | 74 | 68 9 M6x1P
1.8x4 3200 11000 65 FSKW3232-7.2P
1.8x2 2870 9170 42 FSKW4040-3.6P
40 40 |6.350 73 95 14|17 | 93 | 84 11 M6x1P
1.8x4 5220 18340 81 FSKW4040-7.2P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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XPMI

PMI

Linear Motion Systems

FSIW
L
LT Temporary
o Z Dummy Shaft
1
N s
Q(oil hole) Q(oil hole) N [ ™
o o
Tamafio Tasa carga Dimensiones de las tuercas (mm)
del husillo basica (kgf)
@ | vuellas | i amico | estatico | 0.D. |longitud orificio ificio | rigid
bola | efectivas | dinamico | estatico | O.D. | longitu brida - orificio | rigidez
0.D. | Paso montaje | geeite mo?j(_lz?cie la
Ca Co D L AlTIWIGlIHIXI| Y| Z Q kgf/um
3 310 670 42 12 FSIW1404A-3.0P
14 4 | 2.381 26 46 |10 ({36 |20 |40 (45| 8 |4.5|M6x1P
4 400 890 47 18 FSIW1404A-4.0P
4 | 2.381 3 320 760 28 42 49 |10 (39|20 |40 (45| 8 |4.5[M6x1P| 13 FSIW1604A-3.0P
16 3 570 1030 42 17 FSIW1605B-3.0P
5 |3.175 30 49 |10 (39|20 |40 (45| 8 |4.5|M6x1P
4 730 1370 49 19 FSIW1605B-4.0P
4 | 2.381 4 450 1270 34 44 60 |12 (48|22 |44 (55|95 |55 M6x1P| 19 FSIW2004A-4.0P
20 3 650 1420 a7 17 FSIW2005B-3.0P
5 |3.175 4 830 1890 34 53 57 | 12| 45|20|40|55|9.5|55|Mex1P| 21 FSIW2005B-4.0P
6 1180 2840 62 32 FSIW2005B-6.0P
4 | 2.381 3 380 1195 40 40 63 |12 (51|22 |44 (55|95 |55 M8x1P| 17 FSIW250A4-3.0P
3 730 1820 47 20 FSIW2505B-3.0P
5 |3.175 4 940 2420 40 53 63.5| 12 | 51|22 |44 |55|9.5|55|M8x1P| 26 FSIW2505B-4.0P
25 5 1140 3030 57 32 FSIW2505B-5.0P
3 1215 2660 80 22 FSIW2510D-3.0P
10 | 4.762 4 1550 3540 42 85 68.5| 15|55 |26 |52 |6.6| 11 |6.5|M8x1P| 28 FSIW2510D-4.0P
5 1880 4430 91 34 FSIW2510D-5.0P
28 6 |3.175 3 770 2180 43 50 68 |12 (55|26 |52 (6.6 11 |6.5|M8x1P| 22 FSIW2806B-3.0P
3 820 2540 47 24 FSIW3205B-3.0P
5 |3.175 4 1050 3390 48 53 735|112 |60|30|60 (66| 11 |6.5|M8x1P| 32 FSIW3205B-4.0P
32 6 1490 5090 62 46 FSIW3205B-6.0P
3 1960 4410 50 80 28 FSIW3210F-3.0P
10 | 6.350 88 |16 |70 (34 (68| 9 | 14 |8.5|M8x1P
4 2510 5880 54 90 34 FSIW3210F-4.0P
3 2010 5150 78 30 FSIW3610F-3.0P
36 10 | 6.350 58 98 |18 | 77 (36 | 72| 11 |17.5] 11 | M8x1P
4 2570 6870 89 39 FSIW3610F-4.0P
4 1180 4390 56 38 FSIW4005-4.0P
5 |3.175 5 1430 5490 55 61 88.5|16 7229 |58 |15| 9 | 14 [M8x1P| 46 FSIW4005B-5.0P
0 6 1670 6590 65 55 FSIW4005B-6.0P
3 2050 5900 83 33 FSIW4010F-3.0P
10 | 6.350 4 2630 7860 64 93 106 |18 |84 |43 |86 | 11 [17.5| 11 | M8x1P| 41 FSIW4010F-4.0P
5 3190 9830 99 52 FSIW4010F-5.0P
3 2160 7720 83 39 FSIW5010F-3.0P
4 2770 10290 93 50 FSIW5010F-4.0P
50 10 |6.350 74 116 |18 | 94 | 42 | 84 | 11 |17.5] 11 | M8x1P
5 3360 12860 99 62 FSIW5010F-5.0P
6 3920 15440 114 73 FSIW5010F-6.0P

1. Cay Co son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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FSDW
L
T
Qeeil hole)  , F=f=]. FLANGE:A FLANGE:B FLANGE:C
m N N
g UL N /A A N A AN
TYPEI TYPEI g—;‘r lM@
Tamafio Tasa carga Dimensiones de las tuercas (mm)
del husillo basica (kgf)
(%] vueltas . N ] -
bola | efectivas | dinamico | estatico | O.D. | longitud brida orificio | orificio | rigidez modelo de la
0O.D. | Paso aceite | montaje tuerca
Cam Coam D L A|T|W| G| H |tipo Q X kgf/jum
12 4 | 2.381 3 410 990 24 28 44 (1034 | 16 |32 | | |Méx1P| 4.5 13 | FSDW1204A-3.0P
3 460 1210 28 46 14 | FSDW1404A-3.0P
4 | 2.381 26 10(36| 17 |34 | | |M6x1P| 4.5
14 4 590 1610 32 48 18 | FSDW1404A-4.0P
5 |3.175 3 550 1260 29 32 5110 (39 |185|37 | | |[M6x1P| 5.5 14 | FSDW1405B-3.0P
15 10 |3.175 3 560 1340 29 47 51/10|39(185[37| | |M6x1P| 5.5 15 FSDW1510B-3.0P
5 |3.175 3 600 1460 29 35 5110|139 (185(37 | | [M6x1P| 5.5 16 FSDW1605B-3.0P
16 10 |3.175 3 580 1440 29 50 51(110|39(185[37| | |M6x1P| 5.5 15 FSDW1610B-3.0P
16 | 3.175 2 400 950 29 51 5110|139 |16 |38 | | [M6x1P| 55 11 FSDW1616B-2.0P
4 |2.381 3 520 1660 32 28 53 10|43(215[43| | |M6x1P| 4.5 18 FSDW2004A-3.0P
3 670 1860 35 19 FSDW2005B-3.0P
5 |3.175 36 62(12(49| 23 |46 | | |[M6x1P| 5.5
20 4 870 2480 40 24 FSDW2005B-4.0P
10 |4.762 3 1320 3390 40 52 6212|5124 48| | |M6x1P| 6.6 21 FSDW2010D-3.0P
20 | 3.175 2 450 1200 36 56 6212|4919 (38| | |[M6x1P| 6.6 13 FSDW2020B-2.0P
4 |2.381 3 580 2120 37 28 62|12|50| 24 [48| | |M6x1P| 6.6 21 FSDW2504A-3.0P
3 740 2350 36 21 FSDW2505B-3.0P
5 |3.175 4 960 3190 40 41 6212|5124 48| | |M6x1P| 6.6 28 FSDW2505B-4.0P
s 5) 1180 4030 46 35 | FSDW2505B-5.0P
4.762 4 1920 5700 45 63 65| 15|54 (255( 51| | |[M6x1P| 6.6 32 | FSDW2510D-4.0P
10 3] 2130 5570 58 27 FSDW2510F-3.0P
6.350 51 87|16 |72|345/69| | | M8x1P 9
5) 3380 9550 78 42 FSDW2510F-5.0P
25 | 3.969 2 780 2260 40 71 6212|5124 48| | |M6x1P| 6.6 16 | FSDW2525C-2.0P
28 3.175 5 1240 4530 43 48 65|12 |54 |24 48| | |[M8x1P| 6.6 38 FSDW2805B-5.0P
3.175 4 1080 4130 50 41 87|16 |72|345/69| | |M8x1P 9 34 FSDW3205B-4.0P
3 2410 7020 58 32 FSDW3210F-3.0P
32 10 | 6.350 57 87|16 |72|345/ 69| | |M8x1P 9
5 3820 12030 78 50 FSDW3210F-5.0P
32 | 4.762 2 1100 3420 53 84 8716 (72 |345/69 | | |[M8x1P 9 20 |FSDW3232D-2.0P
36 10 | 6.350 3 2560 8250 70 58 108/ 17 (90| 36 | 82| | |Mex1P 11 52 FSDW3610F-3.0P
’ 5 3970 13750 | 61 78 9118 (76| 34 |68 | Il | M6Xx1P 55 FSDW3610F-5.0P
5 |3.175 4 1180 5200 60 42 91|18 (76| 34 | 68| Il | M8x1P 40 | FSDW4005B-4.0P
i 10 |6.350 5 4290 15290 | 65 78 9518 (80| 36 | 72| Il | M8x1P 59 FSDW4010F-5.0P
20 4 3480 11990 48 FSDW4020F-4.0P
6.350 65 110 |98 (18|83 |37 | 74| | |[M8x1P 11
40 2 1810 5770 25 FSDW4040F-2.0P
50 10 |6.350 5 4780 19360 | 75 78 118| 18 |100| 46 [ 92 | Il | M8x1P 11 70 FSDW5010F-5.0P

1. Cam y Coam son los valores modificados de las cargas estaticas y dinamicas calculados segun la norma DIN 69051.
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ADVERTENCIA

PMI-AMT Y REIMANPOWER hacen todo lo posible
para mantener la precision y la calidad de la
informacion en este catalogo.

Sin embargo, PMI-AMT y REIMANPOWER no asume ni
avala ninguna responsabilidad legal o de otra indole que
derive de la exactitud o integridad de los datos que se
proporcionan en este catalogo y, sobre todo de errores
de impresion o escritura.

La informacién contenida en este catalogo es soélo para
orientacion general. Usted debe seguir consejo
profesional adecuado para circunstancias
particulares, ya que la aplicacion de nuestros
equipos puede variar dependiendo de esas circunstancias.
Debido a los esfuerzos continuados de perfeccionamiento
de los equipos suministrados, las informaciones en este
catalogo pueden estar desactualizadas.

En caso de dudas o comentarios, no dude en ponerse en
contacto con nosotros.

AVISO

A PMI-AMT e a REIMAN fazem todos os esforgos para
manter a precisdo e qualidade das informagdes
fornecidas neste catalogo.

No entanto, a REIMAN ndo pode garantir e ndo assume
qualquer responsabilidade legal ou outra pela preciséo

ou integridade das informagdes indicadas,
especialmente devido a erros de digitagcdo ou de
impressao.

A informagédo contida neste catdlogo € apenas para
orientacdo geral. A aplicagdo dos nossos equipamentos
em circunstancias particulares estd sujeita a
aconselhamento profissional adequado em funcgéo
dessas circunstancias.

Devido aos constantes esforgcos de aperfeicoamento
dos equipamentos fornecidos, as informagdes
contidas neste catdlogo podem estar desatualizadas.
Em caso de duvidas ou comentarios, ndo hesite em
contactar-nos.
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ANOTACIONES:

NOTAS:
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PRESENTACION

REIMANPOWER y REIMAN son empresas de
referencia en el comercio y la distribuicion de
componentes industriales.

Nuestra experiencia de mas de 25 afios en el
mercado industrial, nos permite proporcionar un
soporte constante en la seleccion de los produtos
mas adequados a cada proyecto.

El servicio al cliente es muy importante para
nosotros. Por lo tanto, tenemos un equipo de
profesionales dedicado a dar respuesta a las
necesidades especificas de cada situacion.

Asi mismo, disponemos de un elevado stock y
una gran capacidad logistica, lo que nos permite
entregas rapidas en 24 horas.

APRESENTAGAO

A REIMAN e a REIMANPOWER sido empresas de
referéncia no comércio e distribuigdo de componentes
industriais.

A nossa experiéncia de mais de 25 anos no mercado
industrial, permite um suporte técnico constante aos
clientes na selegcéo dos produtos mais adequados a cada
projeto.

O servico ao cliente € muito importante para nos.
Assim, contamos com uma equipa de profissionais
dedicada a reponder as necessidades especificas de
cada situagao e um vasto stock que permite entregas
rapidas em 24 horas.

Distribuido por:
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